1º LISTA DE EXERCICIOS DE CONTROLE E AUTOMAÇÃO II

1) Descreva com suas próprias palavras as diferenças básicas entre Robótica e Automação. 

2) Quais são as três leis da Robótica? 

3) O que são os "manipuladores"? 

4) Explique com suas palavras dois dos tipos básicos de manipuladores?
5) Explique o que é um sistema de controle em malha aberta e malha fechada. De exemplos de cada um com os respectivos diagramas e cite aplicações. Quais interessam ao curso? 

6) Explique suscintamente cada tipo de controle: liga-desliga, proporcional, derivativo, integral, proporcional-derivativo. 

7) Explique com suas palavras, suscintamente, pelo menos 5 tipos de sensores (tipo de sensor, princípio de funcionamento, aplicações)

8) Defina “Robô” com suas próprias palavras.

9) Cite três ambientes onde à necessidade de se utilizar um robô.

10) Cite três classificações dos robôs, segundo sua geração, nível de inteligência do controlador, nível de controle de programas e linguagem de programação.

11) Cite três vantagens da utilização do robô manipulador.

12) Qual a característica de cada tipo de junta?
13) Quais são os tipos de juntas rotativas. Explique cada uma delas.

14) Defina “grau de liberdade (GL)”.

15) Quais os três tipos de movimento do punho?

16) Quais as características de um robô manipulador cartesiano (tipo de juntas, graus de liberdade, funcionamento, aplicação e volume de trabalho).

17) Quais as características de cada tipo de acionador?

18) Quais os dois tipos de métodos de acionamento? Explique-os.

19) Explique o funcionamento de um encoder incremental e cite suas características.

20) Quais as características principais de cada tipo de programação?

