Manual de Operación de los Controles del Osciloscopio
(Traducido del original en Inglés por el Prof. Jesús Lameda)
CONTROL VERTICAL.

1).- Controles del canal 1.

1.1).-Control CH1 Volts/Div. ( 1)

              Atenuador vertical para el canal 1. Provee ajustes discretos de sensibilidad vertical. Cuando la variable de control es colocada en CAL, la sensibilidad es calibrada en diez pasos discretos desde 5mV/Div a 5V/Div en una secuencia 1-2-5. Cuando el modo X-Y de operación es seleccionado, este control provee pasos de ajuste de sensibilidad de la ordenada Y.

1.2).-Variable de control. (2)

              Su rotación provee un ajuste fino de la sensibilidad vertical del canal 1. En la posición CAL ( rotación totalmente contraria a las agujas del reloj )  el atenuador es calibrado. La rotación en el sentido de las agujas del reloj incrementa la ganancia de la sensibilidad. En operación X-Y, este control provee un ajuste fino para la sensibilidad de la ordenada Y (control).

1.3).-Posición (control). (3)

Su rotación ajusta la posición vertical de la señal en el canal 1. en operación X-Y, su rotación ajusta la posición vertical de la pantalla.

1.4).-Interruptor AC-GND-DC. (4)

Este control de tres posiciones opera de la siguiente manera:

(AC): la señal de entrada del canal 1 es capacitivamente acoplada. La componente DC es bloqueada.

(GND): abre el camino de la señal y aterra la entrada del amplificador vertical. Esto provee una línea de cero voltios de base de voltaje. Esta medición puede ser tomada como referencia cuando se ejecuta una medición DC.

(DC): acoplamiento directo de la entrada (señal) al canal 1, ambas componentes DC y AC de la señal producirán una deflexión en la vertical.

1.5).-Clavija de entrada CH 1 (Y). (5)

Entrada vertical para el canal 1. Esta corresponde a la ordenada Y para la operación X-Y.

2).-Controles del canal 2

2.1).-Control CH2 Volts/Div

              Atenuador vertical para el canal 2. Provee ajustes discretos de sensibilidad vertical. Cuando la variable de control es colocada en CAL,  la sensibilidad vertical es calibrada en diez pasos discretos desde 5mV/Div a 5m/Div en secuencia de 1-2-5. Cuando el modo X-Y de operación es seleccionado, este control provee ajustes discretos de sensibilidad de la abscisa X.

2.2).- Variable de control. (7)

              Su rotación provee un ajuste de la sensibilidad vertical del canal 2. En la posición CAL ( rotación totalmente contraria a las agujas del reloj ) el atenuador es calibrado. La rotación en el sentido de las agujas del reloj incrementa la ganancia de la sensibilidad. En operación X-Y, este control provee un ajuste fino para la sensibilidad de las abscisas X (control).

2.3).-Posición ( control ). (8)

              Su rotación ajusta la posición vertical de la señal en el canal 2.
2.4).-Interruptor AC-GND-DC. (9)

              Este control de tres posiciones opera de la siguiente manera:
(AC): La señal de entrada del canal 2 es capacitivamente acoplada. La componente DC es bloqueada.

(GND): Abre el camino de la señal y activa la entrada del amplificador vertical. Esto provee una línea de cero voltios de base de voltaje. Esta medición puede ser tomada como referencia cuando se ejecuta una medición DC.

(DC): Acoplamiento directo de la entrada ( señal ) al canal 2, ambos componentes DC y AC de la señal, producirán una deflexión en la vertical.

2.5).- Clavija de entrada CH2 ( X ). (10)

              Entrada vertical para el canal 2. Esta corresponde a la abscisa X para la operación X-Y.

3).-Interruptor VERTICAL MODE ( modo vertical ). (11)

3.1).-Interruptor NORM / INV:

              Cuando este interruptor es liberado, la polaridad  ( de la señal ) del canal 1 es normal. Cuando es oprimido la polaridad de la señal de entrada 1 es invertida.

3.2).-Interruptor CH1 / CH2:

              Cuando este interruptor es liberado, la señal del canal 1 es desplegada. Cuando este interruptor es oprimido, la señal del canal 2 es desplegada.

3.3).- Interruptor MONO / DUAL:

              Cuando este interruptor es liberado, el modo de señal “simple“ es seleccionado y la señal escogida a través del interruptor CH1 / CH2 será desplegada (o la suma de los canales 1 y 2 si el interruptor ALT/CHOP está oprimido). Cuando este interruptor es oprimido, ambos canales 1 y 2 serán desplegados al mismo tiempo.
3.4).- Interruptor ALT / CHOP / ADD: 

              Cuando este interruptor es liberado en el modo de doble señal, el canal 1 y 2 es despegado alternativamente (normalmente usado en altas frecuencias). Cuando este interruptor es oprimido en el modo de doble señal, las entradas de los canales 1 y 2 son cortadas y desplegadas simultáneamente (normalmente utilizado a una velocidad de barrido lenta). Cuando este interruptor es liberado en el modo de señal simple solamente la señal seleccionada por el interruptor CH1 / CH2 será desplegada. Cuando este interruptor es oprimido con el modo de señal simple las entradas del canal 1 y 2 son sumadas y desplegadas como una señal simple.

              Cuando el interruptor INV 1 es además oprimido, la entrada del canal 1 es sustraída del canal 2 y la diferencia es desplegada como una señal simple.

4).- Controles de ajustes o calibración. 

4.1).- Contol TRACE / ROTATION. (12)

              Cuando el interruptor de acoplamiento de señales se encuentra en la posición GND, este control se utiliza para ajustar el eje a una posición horizontal, evitando cualquier inclinación del mismo. Se debe utilizar un destornillador para realizar esta operación.

4.2).- Control  INTENSITY. (13)

              Ajusta El brillo de la señal.

4.3).-Control FOCUS . (14)

              Ajusta el foco o nitidez de la señal.

4.4).- Control POWER. (15)

              Apaga y enciende el osciloscopio.

4.5).- Indicador POWER. (16)

              Enciende cuando el osciloscopio está en “ ON “
4.6).- Terminal CAL. (17)

              Este terminal provee una señal de onda cuadrada de 1 KHz y 0.02 Volts pico-pico. Sirve para realizar un diagnóstico general de la precisión de la calibración del osciloscopio.

CONTROL HORIZONTAL

1.1).- Controles de barrido.

1.1).- Control de barrido TIME / DIV. (19)

              Provee pasos de selección para la rata de barrido. Cuando el control VAR SWEEP es puesto en CAL, la rata de barrido es calibrada. Este control posee 18 pasos desde 0.5 (s / Div a 0.2 s / Div, en una secuencia 1-2-5.

1.2).- Control de barrido VAR SWEEP. (20)

              El control representa un ajuste fino para la rata de barrido. Rotándolo completamente en dirección de las agujas del reloj (posición CAL) la rata de barrido es calibrada.

1.3).- Control POSICIÓN PULL X10. (21)

          X POSICIÓN.

              Control de posición lateral del eje X.

          PULL 10X MAG

              Selecciona 10 tiempos de magnificación de barrido (amplificación) cuando es tirado hacia fuera. Cuando es oprimido el tiempo es normal. Incrementa la rata máxima de barrido hasta 50 ns / Div.

1.4).- Interruptor X-Y. (22)

              Cuando este interruptor es oprimido, el modo de operación X-Y es seleccionado. La entrada en el canal 1 se convierte en la ordenada Y, y la del canal 2 en la abscisa X. Los controles de disparo SOURCE y COUPLING son deshabilitados cuando el interruptor X-Y es oprimido. Los interruptores de modo vertical (VERTICAL MODE) deben estar liberados cuando el modo X-Y de operación es seleccionado.

2).- Controles de disparo.

2.1).- Interruptor de disparo SOURCE. (23)

              Selecciona la fuente de barrido del disparo. Posee un interruptor de 4 posiciones.

              (CH 1): La señal de entrada del canal 1 se convierte en disparador del barrido a pesar de que el modo vertical (VERTICAL MODE) está en operación.

             (CH 2): La señal del canal 2 se convierte en disparador del barrido a pesar de que el modo vertical (VERTICAL MODE) está en operación.

             (ALT): La fuente de barrido sigue el ajuste del interruptor VERTICAL MODE para operación simple `MONO` (para la operación con doble señal, la fuente de disparo alterna entre el canal 1 y el 2). Este modo permite que cada forma de onda vista se convierta en su propia señal de disparo. Para doble señal, el disparo es imposible a menos que las señales de entrada (con suficiente nivel de disparo) sean aplicadas a ambos canales. El disparo es imposible, además, cuando la operación CHOP de doble señal es seleccionada.

              (EXT): La señal utilizada por el disparador de barrido será la señal que esté conectada en la clavija EXT TRIG jack.

2.2).- Interruptor de disparo COUPLING. (24)

              Selecciona el acoplamiento del disparador. Es un interruptor con una leva de 4 posiciones que permite ajustar:

              (AC): El disparador es capacitivamente acoplado. El componente DC es bloqueado.

              (TVH): Utilizado para el disparo de pulsos horizontales sincronizados.

              (TVV): Utilizado para el disparo de pulsos verticales sincronizados.

              (LINE): Utiliza la señal de 60 HZ de la línea de alimentación como señal de disparo.

2.3).- Control TRIG LEVEL / PUSH AUTO, (25)

              Control TRIG LEVEL: Ajuste del nivel de disparo, es decir, determina el punto de disparo de la onda. Su rotación en la dirección negativa (-) selecciona el punto más negativo de disparo, y la rotación en la dirección (+) selecciona el punto más positivo de disparo.

              Control PUSH AUTO:  Cuando está oprimido el disparador automático es seleccionado. En modo automático el barrido es generado en ausencia de una adecuada señal de disparo, automáticamente se revierte a la operación de disparo de barrido cuando una señal adecuada de disparo está en presente. Cuando el interruptor está liberado la operación normal es seleccionada. En modo de disparo normal el barrido es generado sólo cuando una señal adecuada está presente.

2.4).- Interruptor SLOPE. (26)

              Cuando el interruptor está liberado, la zona positiva (+) de la pendiente de la señal es seleccionada como disparador, cuando el interruptor es oprimido, la porción negativa (-) de la pendiente de la señal es seleccionada como disparador.

2.5).- Clavija  EXT TRIG. (27)

              Entrada del disparador externo para la operación con señal simple y doble. 

3).- Controles del panel trasero
3.1).- Clavija CH 1 OUT. (28)

              Terminal de salida en el cual una muestra de la señal del canal 1 está disponible. La amplitud de la salida es de 50 m V/Div vista en el TRC cuando la impedancia de salida es de 50 (.

3.2).- Receptáculo del cable de potencia. (29)

              Punto de acoplamiento del cable de alimentación del osciloscopio.
3.3).- Selector de voltaje y fusible. (30)

              Contiene el fusible y la selección del nivel de tensión de la línea de alimentación.
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