Tranformation géométrique

Rotation 
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Symétrie
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Translation                                      

 [image: image3.png]Fichier Editer Afichage Options Oufils Fenétre Aide

A . Transtation (objet.vecteur)
‘ kv il /v )(v Dv @v 4% v‘ ‘ & ‘ Objet & déplacer puis vecteur créés]
Ctets e x B
.02,189)
9B-2% Frank Perteaut
92,186) .
» 3)
@ E=(7,3.86)
Onjets déendars .
5
s
. c
'
o
5 S FJ S S R S S B
.
2
s

@ (oo O o 3





