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Especificação de Caso de Uso: Detectar Alteração de Rota 
1. Detectar Alteração de Rota

1.1 Breve Descrição
Este Caso de Uso monitora o percurso do PVA e detecta as possíveis desvios na rota.

2. Fluxo de Eventos
2.1 Fluxo Básico
Quando o Ator Sensor  é informado de uma alteração de rota, ele inicializa  o Caso de Uso Detecta Alteração de Rota para que o PVA retorne a rota desejada. Corrigida a rota, o Ator Navegação é avisado e o ciclo encerrado.
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Figura 1 - User Cases do sistema PVA
2.2 Fluxos Alternativos
2.2.1 Alteração Intencional da Rota

O Ator Navegação pode sinalizar a necessidade de alterar a rota para desviar de um obstáculo ou os sensores podem detectar alteração da rota. Neste caso o Caso de Uso Detecta Alteração de Rota em conjunto com Detectar Obstáculo alteram intencionalmente a rota original para evitar o obstáculo. Após ultrapassado o obstáculo, Corrigir Rota retorna o PVA à rota original. Corrigida a rota, o Ator Navegação é avisado e o ciclo encerrado.

3. Requisitos Especiais

3.1 Sistema em Tempo Real
O Sistema deverá ser desenvolvido para aplicações em tempo real, onde TR <= 1s. A modelagem será realizada utilizando a ferramenta Rose RealTime da Rational.
4. Precondições
4.1 Desvio da Rota

O Ator Navegação alertou para uma alteração na rota desejada do PVA.

4.2 Desvio da Rota

O Ator Navegação alertou para um Obstáculo detectado na rota do PVA.

5. Pós-condições

5.1 Retorno à Rota Desejada

O PVA retornará à rota desejada e o Ator Navegação será notificado encerrando o ciclo.

6. Pontos de Extensão
N/A

