CE 235


 PVA - Protótipo de Veículo Autônomo
Especificação de Caso de Uso: Corrigir Rota
Versão 1.00
Histórico da Revisão
	Data
	Versão
	Descrição
	Autor

	18/10/04
	1.00
	Release Inicial
	Tatiana Peixoto

	
	
	
	

	
	
	
	

	
	
	
	


Índice Analítico
1.
Corrigir Rota
4
1.1
Breve Descrição
4
2.
Fluxo de Eventos
4
2.1
Fluxo Básico
4
2.2
Fluxo Alternativo
4
3.
Requisitos Especiais
4
4.
Precondições
4
4.1
< Pré-condição Um >
4
5.
Pós-condições
5
5.1
<Pós-condição Um>
5
6.
Exceção
5
6.1
< Exceção Um >
5
7.
Pontos de Extensão
5



Especificação de Caso de Uso: Corrigir Rota 

1. Corrigir Rota 

1.1 Breve Descrição
O Caso de Uso Corrigir Rota tem como objetivo calcular o desvio necessário para o PVA retornar a sua rota (uma vez que tenha desviado da mesma) e validar aplicação do mesmo, atuando ou não sobre os motores.  
2. Fluxo de Eventos
2.1 Fluxo Básico 

Este Caso de Uso se inicia quando o Sensor de Verificação de Way Points detecta uma alteração de rota. Uma vez detectado a alteração da rota, o Sensor de Verificação de Way Points envia o desvio executado para o Módulo de Navegação, que calcula o valor de correção. O sistema então verifica o valor para saber se é válido. Se o valor for válido, o sistema atua nos motores para corrigir a trajetória, finalizando assim o caso de uso.  
2.2 Fluxo Alternativo
2.2.1 Valor Impossível
Se o valor de correção for inválido, o sistema cancela toda a transação, informando ao Módulo de Navegação a impossibilidade.
3. Requisitos Especiais

N/A
4. Precondições
4.1 < Pré-condição Um >

Deverá ser detectado um desvio de rota pelo Sensor de Verificação de Way Point para este Caso de Uso se iniciar.
5. Pós-condições
5.1 <Pós-condição Um>

A correção da rota foi executada, ou seja, o valor de correção da trajetória foi aplicável aos motores.
6. Exceção

6.1 < Exceção Um >

Se a correção determinada não for possível (verdadeira), retornar um erro.

7. 
Pontos de Extensão
N/A
