Instituto Compañía de María

Programa de ROBÓTICA 2009                                                3º Bachiller, Comercial A y B 
Unidad Nº1:  
Introducción a los Procesos Automatizados

Introducción: ciencia aplicada, tecnología, robótica.
A qué se denomina “procesos automatizados”. Ventajas de la automatización. Ejemplos.
Elementos básicos que forman parte de un “proceso automatizado” (esquema).  
Tipos de procesos: discretos y continuos.
Primera descripción de algunos elementos: actuadores y sensores.
Introducción de conceptos básicos de electricidad y magnetismo.
· Actuador: Motor eléctrico: elementos que lo componen, esquema y descripción de su funcionamiento básico. Electroválvula: descripción
· Sensor: tipos (ópticos, de choque, de proximidad, de presión, térmicos, etc.), descripción de cada uno. Clasificación de sensores (discretos y continuos)

· Relé o interruptor: funcionamiento básico

Unidad Nº2:  

Sistemas de control de procesos automatizados
Lenguaje de programación: TENCKI-BLOQUES

Operador- PC- Programa  e Interfaz: funciones de cada uno
Descripción básica de la INTERFAZ de uso didáctico  ( i-723): entradas, salidas, conector de alimentación, conector de datos. Características de cada entrada y de cada salida.
Lenguaje de programación: “Tencki- Bloques”. Herramientas principales y funciones del programa
Cómo programar el uso de motores, relés, y temporizador

Cómo programar con  “variables” y  “preguntas o decisiones”
Cómo programar“ciclos”: procesos de un ciclo, infinitos ciclos, número finito de ciclos 
Cómo programar  cuando se necesita “evaluar de variables” 
Unidad Nº3:  

Aplicación a procesos físicos: proyectos

Estudio de MRU, MRUV, mediciones sobre plano inclinado, detección de móviles, etc.

Principio de la hidrostática: detección de presión en el interior de un líquido.

Brazo robótico: grúa, grados de libertad, etc.
Otros
: átomo,  materiales conductores y aisladores, corriente eléctrica, fuentes de voltaje, efectos de la corriente eléctrica, interacciones entre imanes, electroimán, principio del funcionamiento del motor
