Fecha de entrega: 

30 de septimbre de 2009
1. Sea M el espacio vectorial real de matrices de orden dos y la transformación 
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a) Determinar si T es lineal.

b) Encontrar el núcleo y el recorrido de T.

c) Verificar que dim R3 = dim N(T) + dim T(R3)

2. Determinar si 
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es una transformación lineal.
3. Sea P3  el espacio vectorial real de polinomios de grado menor o igual a tres con coeficientes reales y la transformación lineal 
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Determinar el núcleo y el recorrido de F.

4. Sea el espacio vectorial complejo P2 de polinomios de grado menor o igual a dos con coeficientes complejos y sea la función 
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Determinar si G es una transformación lineal y encontrar su núcleo y recorrido.

5. Sea M el espacio vectorial real de matrices de orden n con elementos reales y las transformación 
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. Determinar si T es una transformación lineal, su núcleo y su recorrido.
6. Sea 
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una transformación lineal. Demostrar que:

a) El núcleo de T es un subespacio de V.

b) 
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7. Obtener matrices asociadas a las transformaciones de los ejercicios 1, 3 y 5.
8. Sea la transformación lineal 
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 tal que S(1,2) = (5,3)  y  S(4,-1) = (2,-5). Determine la regla de correspondencia de la transformación y, de ser posible, la de la inversa de S.

9. Sean la transformación lineal 
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 bases del dominio y contradominio de S, respectivamente. Si 
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 obtener la regla de correspondencia de S.
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