MODELO DE RESPUESTA   -    MATEMATICA  III   -   3ra.integral  -  2005/1

OBJ.1)   Calcular la integral indefinida   
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Respuesta:
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OBJ.2)   Calcular la integral impropia    
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Respuesta:
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OBJ.3)   Hallar la longitud del arco de la curva  
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Respuesta:
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Aquí hemos hecho el cambio de variable:
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OBJ.4)   Hallar el área limitada por un arco de la cicloide   
[image: image11.wmf]()
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y el  eje de abscisas  (o sea,  desde  t = 0  hasta  t = 2π ).

Respuesta:
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OBJ.5)   Calcular el volumen limitado por las superficies  
[image: image13.wmf]22

zxy

=+

 y   
[image: image14.wmf](

)

22

1

1

2

zxy

=++

      NOTA:  se sugiere hacer el cambio  
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Respuesta:
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Ahora encontremos los valores de  z  y  r  para los cuales las dos curvas se intersectan.
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OBJ.6)   Hállense todos los vectores que sean ortogonales a  
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NOTA:  se trata de un sub-espacio de  R4, el estudiante debe dar una base y la dimensión de este sub-espacio.

Respuesta:
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Significa que el sub-espacio de vectores ortogonales está generado por la base constituida por los dos vectores independientes  (1, 2, 5, 0)  y  (-2, 1, 0, 5). Por lo tanto este sub-espacio tiene dimensión 2.
OBJ.7)   La velocidad del punto  
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 viene dada vectorialmente en función del parámetro  “t”  (tiempo) por   
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  tomando  “t”  en radianes, calcular la posición del punto   
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  cuando  
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Respuesta:
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OBJ.8)   Si la trayectoria de una partícula está dada por la función vectorial 
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  determinar la aceleración y sus componentes tangencial y normal. 

NOTA:  la componente tangencial de la aceleración es la proyección sobre el vector tangente unitario.   
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   Las expresiones para  
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  se deben  dar  reducidas, en caso contrario se considera incompleto el ejercicio.
Respuesta:
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