MODELO DE RESPUESTAS  -  MATEMATICA  II  -  2da.prueba integral  -  2005/1
OBJ.1)   Calcular el límite:  
[image: image1.wmf]
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Respuesta:
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OBJ.2)    Calcular el límite:  
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Respuesta:


[image: image5.wmf](
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OBJ.3)    Determinar todos los puntos de discontinuidad de la función  
[image: image6.wmf]()
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     e indicar en los puntos de discontinuidad evitable qué valor debe tomar la función para que sea continua en ese punto. 

Respuesta:

[image: image7.wmf]()   Los puntos de discontinuidad son lo

s valores de    que anulan el denominado

r

0   para   ,0,1,2,3,....   De dichos pun

tos sólo es evitable la discontinuidad

para  0.  Para con

x

fxx

senx

senxxkk

x

p

=

==±=

=

servar la continuidad en  0 debe ser   (

0)1.

xf

==


OBJ.4)   Hallar la derivada de la función :  
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  y determinar si  
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Respuesta:
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OBJ.5)   Dada la función    
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a) Hallar máximos y mínimos e intervalos de crecimiento y decrecimiento. 

b) Hallar puntos de inflexión e intervalos de concavidad. 

Respuesta:   a)
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b)   
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OBJ.6)   Hallar un vector  (a,b)  tal que sea  unitario, y forme un ángulo de 60° con el vector  (4,3)
Sugerencia: trabaje con todos los decimales y observe que las posibles soluciones están en el 2° 
y 4° cuadrante. Compruebe su(s) resultado(s). 
Respuesta:
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OBJ.7)   Resolver por el método de Gauss-Jordan el sistema de ecuaciones lineales:
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Respuesta:
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ADMINISTRACION   (178)

OBJ.8)   El ingreso marginal de un bien es:   
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,   mientras que la elasticidad de la demanda viene dada por  
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a) Halle la ecuación de la demanda.

b) Obtenga el valor de  “q”  para el cual el ingreso marginal se iguala al precio unitario.

NOTA:  Tome en cuenta que: 
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Respuesta:      
a)    
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b)
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OBJ.9)    La matriz tecnológica asociada a una cierta economía es:     
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a) ¿Cuál es la interpretación del coeficiente  
[image: image23.wmf]23
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b) Si el vector de producción es:  
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      b1)   ¿Es la economía viable?  En caso afirmativo, ¿cuáles son las disponibilidades de cada artículo producido para su posible exportación?

      b2)   ¿Es X un vector de producción de equilibrio interno?

      b3)   ¿Cuál es la interpretación de la 3er. componente del vector  
[image: image25.wmf].
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Respuesta:
a) a23 = 0  significa que para producir una unidad la industria 3 requiere 0.1 unidades del artículo 2.
b) 
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c) La 3er. componente del vector  A.X  indica las necesidades del artículo 3 que las industrias demandan para su funcionamiento.




INGENIERIA   (179)

OBJ.8)   Haciendo uso del principio de inducción completa  demostrar que:
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Respuesta:
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OBJ.9)   Sea el modelo exponencial:   
[image: image30.wmf].5
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1)   Calcular  “a”  y  “b”  sabiendo que:   
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2)   Escribir la expresión exponencial dada con los valores hallados. 

Respuesta:
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