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MODELO DE RESPUESTA  -  MATEMATICA  II  -  178  -  3ra.int. 2006/1
OBJ.1)   Dar la definición formal de   
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Respuesta:
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De otra manera: 
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OBJ.2)   Calcular el límite:  
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Respuesta:
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OBJ.3)   Hallar los puntos de discontinuidad de la función dada e indicar el límite al cual tiende la función en cada uno de ellos. 
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Respuesta:

Los siguientes son los puntos donde se anula o se hace infinito el denominador:  
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Como la función no está definida en el punto  
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 ya que la expresión funcional queda  
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Por tender la función a infinito cuando  x  tiende a uno, la discontinuidad es no-evitable. 
OBJ.4)   La función:  
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  da la posición de un punto móvil sobre la recta real, donde 
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 es el tiempo en segundos. Calcular la velocidad y la aceleración del punto a los 10 seg.   NOTA;  
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Respuesta:
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OBJ.5)   Hallar máximos, mínimos, puntos de inflexión de la función:
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Respuesta:
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OBJ.6)   Dadas las matrices: 
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Hallar  
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Respuesta:
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OBJ.7)   Calcular 
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 usando el método de Gauss-Jordan.

Respuesta:
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OBJ.8)   La ecuación de la demanda de un cierto bien es: 
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Si la función del costo es: 
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.  Obtenga:

a) Las funciones de costo marginal, ingreso marginal, beneficio marginal.

b) Las funciones de costo medio, ingreso medio, beneficio medio. 

Respuesta:
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OBJ.9)   La interacción entre los sectores de una economía hipotética está dada en la siguiente tabla: 

	
	Industria 1
	Industria 2
	Demanda

Sector externo
	Producción

total

	Industria 1
	316
	524
	110
	950

	Industria 2
	220
	150
	70
	440


a) Obtenga la matriz tecnológica  A. 

b) Verifique que    
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Respuesta:
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