
                         RECOPILACIÓN DE FÓRMULAS DE ESTADÍSTICA

Medidas de centralización:

    media muestral    xêê = 1ÅÅÅÅ
n
 ⁄i=1

n xi  ;  para datos agrupados   xêê = 1ÅÅÅÅ
n
 ⁄i=1

k ni xi  

   

    el valor xi aparece ni veces,   n = ⁄i=1
k ni    

    

Medidas de dispersión:

  varianza  muestral     s2 = 1ÅÅÅÅ
n
 ⁄i=1

n Hxi - xêê L2   para  datos  agrupados

s2 = 1ÅÅÅÅ
n
 ⁄i=1

n niHxi - xêê L2  

  otra expresión         s2 = 1ÅÅÅÅ
n
 ⁄i=1

n xi
2 - xêê2

Para dos variables, covarianza muestral   covxy =
1ÅÅÅÅ
n
 ⁄i=1

n Hxi - xêê L Hyi - yêêL
otra expresión   covxy =

1ÅÅÅÅ
n
 ⁄i=1

n xi yi - xêê yêê

Regresión lineal:

ỳ = a + b.x         b =
COVxyÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅ

Sx
2       a = yêê -

COVxyÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅ
Sx

2 .xêê   O sea:  a = yêê - b.xêê    

varianza residual:  1ÅÅÅÅ
n
 ‚

i=1

n Hyi - ỳL2 = sy
2J1 -

COVxy
2

ÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅ
Sx

2 Sy
2 N = sy

2H1 - r2L  

coeficiente de correlación muestral    r =
COVxyÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅ
Sx  Sy

regresión logarítmica: ỳ = a + b.logHxL    regresión exponencial:   ỳ = a.ebx  

regresión en general:   ỳ = a + b.gHxL
Probabilidad

PHA ‹ BL = PHAL + PHBL - PHA › BL    

PHA ‹ B ‹ CL =
PHAL + PHBL+ PHCL - PHA › BL - PHA › CL - PHB › CL + PHA › B › CL

Probabilidad condicionada

                                               PHA » BL = PHA›BLÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅ
PHBL   
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PH›i=1
n AiL =

PHA1L.PHA2 » A1L.PHA3 » A1 › A2L.PHA4 » A1 › A2 › A3L ... PHAn » ›i=1
n-1 AiL

para sucesos independientes:  PH›i=1
n AiL = PHA1L.PHA2L.PHA3L ....PHAnL   

Regla de Bayes:  

                              PHA j » BL = PHA j›BL
ÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅ

PHBL =
PHA jL.PHB»A jLÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅ⁄i=1
n PHAiL PHB»AiL   

Esperanza y varianza poblacionales (variable discreta):

m = EHxL = ⁄i=1
n xi.PHxiL    s2 = E@Hx - mL2D = ⁄i=1

n Hxi - mL2.PHxiL
s2 = EHx2L - m2

Esperanza y varianza poblacionales (variable continua):

m = EHxL = Ÿ�x. f HxL „ x   s2 = E@Hx - mL2D = Ÿ�Hx - mL2 f HxL „ x = Ÿ�x2 f HxL „ x - m2

 Vectores aleatorios (dos variables)

a)  variables discretas     
Distribución marginal de X: PHX = xiL = ⁄ j=1

n PHX = xi, Y = y jL
Distribución marginal de Y: PHY = y jL = ⁄i=1

m PHX = xi, Y = y jL
                                         para  i = 1, 2, ..., m    j = 1, 2, ..., n

covxy =

E@HX - EHX LL HY - EHY LLD = ⁄i=1
m ⁄ j=1

n Hxi - EHX LL Hy j - EHY LL PHX = xi, Y = y jL
     

Otra fórmula equivalente:
covxy = ⁄i=1

m ⁄ j=1
n xi y j PHX = xi, Y = y jL - EHX L EHY L = EHXYL - EHX L EHY L

variables independientes:  PHX = xi, Y = y jL = PHX = xiL PHY = y jL      covxy = 0  

probabilidad de X  condicionada por y j fijo  PHX = xi » Y = y jL = PHX=xi,Y=y jLÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅ
PHY=y jL  

b)  variables continuas    Densidad marginal de X:   f HxL = Ÿ� f Hx, yL „ y  

                                         Densidad marginal de Y:  f HyL = Ÿ� f Hx, yL „ x  

covxy = E@HX - EHX LL HY - EHY LLD = Ÿ�HX - EHX LL HY - EHY LL f Hx, yL „ x „ y        

covxy = Ÿ�xyfHx, yL „ x „ y - EHX L EHY L = EHXYL - EHX L EHY L          
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variables independientes:       f Hx, yL = f HxL f HyL         covxy = 0             

densidad  de  X  condicionada  por   y      f HX » Y L = f HX » Y = yL = f Hx,yLÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅ
f HyL

Propiedades de esperanzas y varianzas

a)   EHk.X L = kEHX L     b)   EHX + Y L = EHX L + EHY L    c)   V Hk.X L = k2.V HX L   

d)   covxy = 0    fl   EHXYL = EHX L EHY L    

e)   V HX1 + X2 + ...+ XnL = V HX1L + V HX2L+ ...+ V HXnL + 2 ⁄i< j covHxi, y jL
f)   Si  X1, X2, ..., Xn son incorreladas, se tiene:
     V HX1 + X2 + ...+ XnL = V HX1L+ V HX2L + ...+ V HXnL  

     
 g)   V HX - Y L = V HX L+ V HY L - 2 covHx, yL    

 
 h)   Si   X e Y son incorreladas, se tiene:
       V HX - Y L = V HX L + V HY L     

Distribuciones de probabilidad

Bernoulli   9 PHx = 0L = 1 - p = q

PHx = 1L = p
  PHX = xL = pxH1 - pL1-x    x = 0, 1      BH1; pL

m = EHxL = p      s2 = EHx2L- HEHxLL2 = pH1 - pL = p.q

Binomial   PHX = xL = Jn

x
N pxH1 - pL1-x    x = 0, 1, ..., n   m = EHxL = n.p

s2 = n.p.q

Si   X ~ BHn; pL   y   Y ~ BHn; qL   fl   PHX = xL = PHY = n - xL
Geométrica   X  = Nº de pruebas hasta la aparición del primer éxito inclusive.

                    PHX = xL = H1 - pLx-1.p    x = 0, 1, ...  m = EHX L = 1ÅÅÅÅÅ
p

    s2 =
qÅÅÅÅÅÅÅ
p2

 Binomial negativa   X  = Nº de pruebas incluyendo el  r - ésimo éxito
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 PHX = xL = Jx - 1
r - 1

N pr qx-r     m =
rÅÅÅÅÅ
p

     s2 =
r.qÅÅÅÅÅÅÅ
p2              

 

 Poisson     PHX = xL = lx.‰-lÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅx!    x = 0, 1, ...   m = s2 = l    

 

 Hipergeométrica   N = población,  D = éxitos,  N-D = fracasos  X = Nº de éxitos

obtenidos  en   n   observaciones      PHX = xL =
ikjj
D

x

y{zz.ikjj
N-D

n-x

y{zzÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅikjj
N

n

y{zz
   m = n.DÅÅÅÅÅÅÅÅÅ

N

s2 =
n.D.HN-DL.HN-nLÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅ

N2HN-1L   

Variable continua

Normal     X ~ NHm ; sL   f HxL = 1ÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅ
s 

è!!!!!!!!
2 p

 expA- 1ÅÅÅÅ2  H x-mÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅ
s

L2E   EHX L = m   Varianza: s2

                Si   Z =
x-mÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅ
s

   ï   Z ~ NH0 ; 1L   

Chi  cuadrado      Si    HX1, X2, ..., XnL  son  variables  independientes,  siendo
Xi ~ NH0 ; 1L     

                         para todo  i ,  entonces :  cn
2 = ⁄i=1

n  xi
2    donde  n = grados de liber-

tad

                        m = n    s2 = 2 n      

Student     Si   HY , X1, X2, ..., XnL son variables independientes, todas  N(0 ; 1) ,
entonces:

                tn =
YÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅ

$%%%%%%%%%%%%%%%%%%%%%%%%%%%%%1ÅÅÅÅ
n
 ‚

i=1

n
 xi

2
= YÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅ"#########c

n

2 íè!!!!
n

= Y  è!!!!
nÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅ"#########c
n

2
  m = 0   s2 = nÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅ

n-2   

Fisher -  Snedecor    Sean  X1, X2, ..., Xm  ,    Y1, Y2, ...., Yn     todas   N(0 ;  1)
entonces:

                          F =
1ÅÅÅÅÅm  ‚

i=1

m
 xi

2

ÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅ
1ÅÅÅÅ
n
 ‚

i=1

n
 yi

2 =
c

m

2 ëm
ÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅc

n

2ën
=

n.c
m

2

ÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅ
m.c

n

2
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9 m = grados de libertad numerador
n = grados de libertad denominador

    

                          m = nÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅ
n-2           s2 =

2 n2Hm+n-2LÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅ
mHn-4L Hn-2L2   

Distribución normal bivariada 

vector aleatorio  HX , Y L ~ NHm ; SL    m = Hm1, m2L    „ =
i
kjjj

s1
2 covHx, yL

covHx, yL s2
2

y
{zzz  

f Hx, yL = 1ÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅ
2 p 

è!!!!!!!»S »  expA- 1ÅÅÅÅ2  Hx - m1, y - m2L S-1 
ikjj
x - m1,

y - m2

y{zzE   

Distribución marginal de X:  NHm = m1, s = s1L
Distribución marginal de Y:  NHm = m2, s = s2L
Distribución  de  Y  condicionada  por  X  =  x  :

NJm = m2 +
covHx,yL
ÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅs1

2  Hx - m1L ; s = s2 
è!!!!!!!!!!!!!!

1 - r2 N
r =

covHx,yL
ÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅs1 s2

     r = coeficiente de correlación

Si   X  e  Y  son independientes  HcovHx, yL = 0L  la  función de densidad conjunta
queda:

f Hx, yL = 1ÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅ2 ps1 s2
 exp 9- 1ÅÅÅÅ2 AI x-m1ÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅ

s1
M2
+ I x-m2ÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅ

s2
M2E= = f HxL f HyL   

Intervalos de confianza

poblaciones normales, para  m,  s  conocido, sea  X ~ NHm ; sL,  HX1, X2, ..., XnL
una muestra

X
êêê
- Z aÅÅÅÅÅ2

 sÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅè!!!!
n

< m < X
êêê
+ Z aÅÅÅÅÅ2

 sÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅè!!!!
n

   al nivel 1 - a , PHZ > ZaL = a,    Z ~ NH0 ; 1L

poblaciones normales,  para  m,  s  desconocido, sea  X ~ NHm ; sL,  n < 30

X
êêê
- tn-1, aÅÅÅÅÅ2

 sÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅè!!!!
n

< m < X
êêê

+ tn-1, aÅÅÅÅÅ2
 sÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅè!!!!

n
   

X
êêê
-mÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅ

sêè!!!!
n

~ tn-1  al  nivel  1 - a,

PHtn > tn,aL = a

si  n ¥ 30 puede utilizarse Z en lugar de t.
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poblaciones normales, para  s2

Hn-1L s2

ÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅc
n-1;aê22 < s2 < Hn-1L s2

ÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅc
n-1; 1-aê22    Hn-1L s2

ÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅs2 ~ cn-1
2   al nivel 1 - a, PHcn

2 > cn,a
2 L = a

poblaciones normales, para  m1 - m2HX1, X2, ..., XnL una muestra,  X~N(m1 ; s)   

 (Y1, Y2, ...., Yn) una muestra   Y~N(m2 ; s)
s1, s2 desconocidas, s1 = s2

X
êêê
- Y
êêê
- tm+n-2 ; aÅÅÅÅÅÅ2

.sp 
"##################1ÅÅÅÅÅÅÅ

m
+ 1ÅÅÅÅÅ

n
< m1 - m2 < X

êêê
- Y
êêê
+ tm+n-2 ; aÅÅÅÅÅÅ2

.sp 
"##################1ÅÅÅÅÅÅÅ

m
+ 1ÅÅÅÅÅ

n

al nivel 1 -a,  sp =
"###############################Hm-1L s1

2+Hn-1L s2
2

ÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅ
m+n-2

s1, s2 conocidas

X
êêê
- Y
êêê
- Z aÅÅÅÅÅ2

 "########################s1
2

ÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅ
m

+ s2
2

ÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅ
n

< m1 - m2 < X
êêê
- Y
êêê
+ Z aÅÅÅÅÅ2

 "########################s1
2

ÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅ
m

+ s2
2

ÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅ
n

s1, s2 desconocidas, s1 ∫ s2

X
êêê
- Y
êêê
- t f ; aÅÅÅÅÅ2

 $%%%%%%%%%%%%%%%%%%%%%%s1
2

ÅÅÅÅÅÅÅÅÅ
m

+ s2
2

ÅÅÅÅÅÅÅÅÅ
n

< m1 - m2 < X
êêê
- Y
êêê
+ t f ; aÅÅÅÅÅ2

 $%%%%%%%%%%%%%%%%%%%%%%s1
2

ÅÅÅÅÅÅÅÅÅ
m

+ s2
2

ÅÅÅÅÅÅÅÅÅ
n

f =entero más próximo a  
J s1

2

ÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅ
m

+
s2

2

ÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅ
n

N2

ÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅi
k
jjjjjjjjjj
s1

2

ÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅ

m
y
{
zzzzzzzzzz
2

ÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅm-1 +

i
k
jjjjjjjjjj
s2

2

ÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅ

n

y
{
zzzzzzzzzz
2

ÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅn-1

para  s1
2

ÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅs2
2

HX1, X2, ..., XmL una muestra,  X~N(m1  ; s)    (Y1, Y2, ...., Yn) una muestra   Y~

N(m2 ; s)
s1

2ês2
2

ÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅ
Fm-1; n-1;aê2 < s1

2

ÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅs2
2 < s1

2ês2
2

ÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅ
Fm-1; n-1; 1-aê2  al nivel 1 - a, PHFm,n > Fm,n,aL = a

Observación para el manejo de la tabla  Fm,n,1-a =
1ÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅ

Fn,m,a

para una distribución de Bernoulli, para p 
sea HX1, X2, ..., XnL una muestra, X ~ BH1 ; pL, 
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X
êêê
- Z aÅÅÅÅÅ2

 $%%%%%%%%%%%%%%%%X
êêêH1-X

êêêLÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅn < p < X
êêê
+ Z aÅÅÅÅÅ2

 $%%%%%%%%%%%%%%%%X
êêêH1-X

êêêLÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅn  al nivel  1 -a, X
êêê
-p

ÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅ
$%%%%%%%%%%%%%%%%%X

êêêH1-X
êêêLÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅ

n

~ NH0 ; 1L
para una distribución de Poisson, para  l
sea HX1, X2, ..., XnL una muestra, X ~ PHlL,
X
êêê
- Z aÅÅÅÅÅ2

 "#######X
êêê
ÅÅÅÅÅÅ
n

< l < X
êêê
+ Z aÅÅÅÅÅ2

 "#######X
êêê
ÅÅÅÅÅÅ
n

 al nivel  1 -a, n grande, X
êêê
-lÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅ"##########
X
êêêên ~ NH0 ; 1L

error de la estimación  =  semiamplitud del intervalo  

dado  e = error hallar  n   Z aÅÅÅÅÅ2
 sÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅè!!!!

n
 e  ï n ¥ I Z aÅÅÅÅÅ2

.s
ÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅe M2

para la diferencia de proporciones (muestras grandes e independientes)
para p1 - p2

X ~ BH1 ; p1L, X1, X2, ..., Xm,  Y ~BH1 ; p2), Y1, Y2, ...., Yn

X
êêê
- Y
êêê
- Z aÅÅÅÅÅ2

 $%%%%%%%%%%%%%%%%%%%%%%%%%%%%%%%%%%%X
êêêH1-X

êêêLÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅ
m

+ Y
êêêH1-Y

êêêLÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅ
n

< p1 - p2 < X
êêê
- Y
êêê
+ Z aÅÅÅÅÅ2

 $%%%%%%%%%%%%%%%%%%%%%%%%%%%%%%%%%%%X
êêêH1-X

êêêLÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅ
m

+ Y
êêêH1-Y

êêêLÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅ
n

Contraste de hipótesis

Chi cuadrado, bondad de ajuste. Se rechaza  H0 si: ‚
i=1

k
 HOi-eiL2

ÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅei
> ck-1; a

2

o también:  ‚
i=1

k
 HOiL2

ÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅei
- n > ck-1; a

2   siendo  n = ⁄i=1
k Oi

Contraste de hipótesis (regiones críticas - zonas de rechazo de H0)

1)   X ~ NHm, sL  
H0 : m = mo Hs conocidaL   R = 9 … xêê - mo … > zaê2 sÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅè!!!!

n
=

H0 : m = mo Hs desconocidaL  R = 9 … xêê - mo … > tn-1,aê2 sÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅè!!!!
n

=
H0 : m  mo Hs conocidaL   R = 9xêê - mo > za 

sÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅè!!!!
n

=
H0 : m  mo Hs desconocidaL  R = 9xêê - mo > tn-1,a 

sÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅè!!!!
n

=
H0 : m ¥ mo Hs conocidaL   R = 9xêê - mo < z1-a 

sÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅè!!!!
n

=
H0 : m ¥ mo Hs desconocidaL  R = 9xêê - mo < tn-1,1-a 

sÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅè!!!!
n

=
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H0 : s = so   R = 9 n-1ÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅso
2  s2 œ H0, cn-1,1-aê22 L ‹ Hcn-1,aê22 , +¶L=

H0 : s  so   R = 9 n-1ÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅso
2  s2 > cn-1,a

2 =
H0 : s ¥ so   R = 9 n-1ÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅso

2  s2 < cn-1,1-a
2 =

2)   X ~ BH1, pL  (muestras grandes)

H0 : p = po  R = 9
ƒƒƒƒƒƒƒƒƒƒƒƒƒ

xêê - po

ƒƒƒƒƒƒƒƒƒƒƒƒƒ
> zaê2 $%%%%%%%%%%%%%%%%%%%%%%%%%%po I1-poLÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅn =  

H0 : p b po  R = 9xêê - po > za $%%%%%%%%%%%%%%%%%%%%%%%%%%po I1-poLÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅn =  

H0 : p ¥ po  R = 9xêê - po < z1-a $%%%%%%%%%%%%%%%%%%%%%%%%%%po I1-poLÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅn =  

3)   X ~ Poisson HlL   (muestras grandes)

H0 : l = lo  R = 9 … xêê - lo … > zaê2 è!!!!!!!!!!!
lo ê n =  

H0 : l  lo  R = 9xêê - lo > za 
è!!!!!!!!!!!
lo ê n =  

H0 : l ¥ lo  R = 9xêê - lo < z1-a 
è!!!!!!!!!!!
lo ê n =  

4)   Dos poblaciones normales independientes

X ~ NHm1, s1L ; HX1, X2, ... , Xn1L es una muestra aleatoria de X , se calcula xêê y s1
2

Y ~ NHm2, s2L ;  HY1, Y2, ... , Yn2L es una muestra aleatoria de Y , se calcula yêê y s2
2 

                                                    sp
2 =

Hn1-1L s1
2+ Hn2-1L s2

2

ÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅ
n1+ n2-2

H0 : m1 = m2 Hs1, s2 conocidasL    R = 9
ƒƒƒƒƒƒƒƒƒƒƒƒ xêê - yêê

ƒƒƒƒƒƒƒƒƒƒƒƒ > zaê2 $%%%%%%%%%%%%%%%%%%%%s1
2

ÅÅÅÅÅÅÅÅ
n1

+ s2
2

ÅÅÅÅÅÅÅÅ
n2

=
H0 : m1 = m2 Hs1 = s2L     R = 9 … xêê - yêê … > tn1+ n2-2, aê2 sp 

"##################1ÅÅÅÅÅÅ
n1

+ 1ÅÅÅÅÅÅ
n2

=
H0 : m1 = m2 Hs1 ∫ s2L    R = 9

ƒƒƒƒƒƒƒƒƒƒƒƒ xêê - yêê
ƒƒƒƒƒƒƒƒƒƒƒƒ > t f , aê2 $%%%%%%%%%%%%%%%%%%s1

2

ÅÅÅÅÅÅÅ
n1

+
s2

2

ÅÅÅÅÅÅÅ
n2

=

donde  f = entero más próximo a   
I s1

2

ÅÅÅÅÅÅÅ
n1
+ s2

2

ÅÅÅÅÅÅÅ
n2

M2

ÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅJ s1
2

ÅÅÅÅÅÅÅÅn1
N2

ÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅ
n1+ 1 +

J s2
2

ÅÅÅÅÅÅÅÅn2
N2

ÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅ
n2+ 1
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H0 : m1  m2 Hs1, s2 conocidasL  R = 9xêê - yêê > za $%%%%%%%%%%%%%%%%%%%%s1
2

ÅÅÅÅÅÅÅÅ
n1

+ s2
2

ÅÅÅÅÅÅÅÅ
n2

=
H0 : m1 b m2 Hs1 = s2 L  R = 9xêê - yêê > tn1+ n2-2; a sp 

"##################1ÅÅÅÅÅÅ
n1

+ 1ÅÅÅÅÅÅ
n2

=
H0 : m1  m2 Hs1 ∫ s2L  R = 9xêê - yêê > t f ; a $%%%%%%%%%%%%%%%%%%s1

2

ÅÅÅÅÅÅÅ
n1

+ s2
2

ÅÅÅÅÅÅÅ
n2

=
H0 : m1 ¥ m2 Hs1, s2 conocidasL  R = 9xêê - yêê < z1-a $%%%%%%%%%%%%%%%%%%%%s1

2

ÅÅÅÅÅÅÅÅ
n1

+ s2
2

ÅÅÅÅÅÅÅÅ
n2

=
H0 : m1 ¥ m2 Hs1 = s2 L   R = 9xêê - yêê < tn1+ n2-2; 1-a sp 

"##################1ÅÅÅÅÅÅ
n1

+ 1ÅÅÅÅÅÅ
n2

=
H0 : m1 ¥ m2 Hs1 ∫ s2 L  R = 9xêê - yêê < t f ; 1- a $%%%%%%%%%%%%%%%%%%s1

2

ÅÅÅÅÅÅÅ
n1

+ s2
2

ÅÅÅÅÅÅÅ
n2

=
H0 : s1 = s2   R = 9 S1

2

ÅÅÅÅÅÅÅ
S2

2 œ H0, Fn1-1, n2-1; 1-aê2L ‹ HFn1-1, n2-1; aê2 , +¶L=
H0 : s1  s2  R = 9 S1

2

ÅÅÅÅÅÅÅ
S2

2 > Fn1-1, n2-1; a=
H0 : s1 ¥ s2  R = 9 S1

2

ÅÅÅÅÅÅÅ
S2

2 < Fn1-1, n2-1; 1-a=

5)    Comparación  de  proporciones  (muestras  grandes  e  independi-
entes)

X ~ BH1, p1L  HX1, X2, ... , Xn1L   es una muestra aleatoria de X
Y ~ BH1, p2L   HY1, Y2, ... , Yn2

L    es una muestra aleatoria de Y

H0 : p1 = p2  R = 9 … xêê - yêê … > zaê2 "#######################################pêêH1 - pêêL I 1ÅÅÅÅÅÅ
n1

+ 1ÅÅÅÅÅÅ
n2

M =
H0 : p1  p2  R = 9xêê - yêê > za 

"#######################################pêêH1 - pêêL I 1ÅÅÅÅÅÅ
n1

+ 1ÅÅÅÅÅÅ
n2

M =
H0 : p1 ¥ p2  R = 9xêê - yêê < z1-a 

"#######################################pêêH1 - pêêL I 1ÅÅÅÅÅÅ
n1

+ 1ÅÅÅÅÅÅ
n2

M =
donde:  pêê =

⁄xi+⁄yiÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅ
n1+ n2

=
n1 x

êê + n2 y
êê

ÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅÅ
n1+ n2
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