
ตารางที่ 1.1 เปรียบเทียบการบังคับการทำงานด้วยระบบต่างๆ
	รายละเอียดของระบบ
	บังคับการทำงานด้วยระบบ

	
	กลไก
	ไฟฟ้า / 

อิเล็กทรอนิกส์
	ไฮดรอลิก
	นิวแมติก

	ระบบขับเคลื่อน
	โครงสร้าง
	ค่อนข้างซับซ้อน
	ค่อนข้างซับซ้อน
	ค่อนข้างซับซ้อน
	ง่าย

	
	ความสามารถ
	ดีมาก
	ดีมาก
	ดี
	ดี แต่ต้องระวัง

	
	เคลื่อนที่เป็นเส้นตรง
	ง่าย
	ง่าย
	ยาก
	ง่าย

	
	เคลื่อนที่แบบหมุน
	ง่าย
	ง่าย
	ค่อนข้างยาก
	ค่อนข้างยาก

	
	กำลังขับ
	น้อย-มาก
	น้อย-มาก
	กลาง-มากกว่า
	น้อย-กลาง

	
	การปรับกำลังขับ
	ยาก
	ยาก
	ง่าย
	ง่าย

	
	การบำรุงรักษา
	ง่าย
	ต้องใช้เทคโนโลยี
	ค่อนข้างง่าย
	ง่าย


	
	ความเร็วคงที่
	ดีมาก
	ดี
	ดี
	ไม่คงที่
ความดันต่ำ

	
	การรับภาระเกินกำหนด (overload)
	ค่อนข้างยาก
	ยาก
	ค่อนข้างยาก
	ง่าย

	
	การเลือกรูปแบบการติดตั้ง
	น้อย
	กลาง
	มาก
	มากกง่า

	
	การใช้อุปกรณ์ช่วยทำงานเมื่อขาด
กระแสไฟฟ้า

	ค่อยข้างจะ
เป็นไปได้
	ยาก
	เป็นไปได้
	เป็นไปได้





ตาราง 1.1 (ต่อ) เปรียบเทียบการบังคับการทำงานด้วยระบบต่าง ๆ
	รายระเอียดของระบบ
	บังคับการทำงานด้วยระบบ

	
	กลไก
	ไฟฟ้า / อิเล็กทรอนิกส์
	ไฮดรอลิก
	นิวแมติก

	ระบบการบังคับ
	การส่งสัญญาณ
	ยาก
	ง่ายมาก
	ค่อยข้างยาก
	ง่าย

	
	การป้องกันการติดไฟ
	ดี
	ต้องใช้อุปกรณ์ช่วย
	ดี
	ดีมาก

	
	ความรู้สึกไวต่อความชื้น
	น้อย
	มาก
	น้อย
	ต้องระบายออก

	
	ความรู้สึกไวต่ออุณหภูมิ
	น้อย
	มาก
	กลาง
	น้อย

	
	การเลือกวิธีการบังคับ
	น้อย
	มากกว่า
	น้อย
	มาก

	
	การคำนวณในระบบ
	น้อย
	มาก
	น้อย
	กลาง

	
	การคำนวณความเร็ว
	สูง
	สูงมาก
	กลาง
	กลาง

	
	การคำนวณการบังคับ
	อะนาลอก(ดิจิตอล)
	ดิจิตอล
(อะนาลอก)
	อะนาลอก
	ดิจิตอล
(อะนาลอก)

	
	ข้อเสียเมือเกิดการ
สั่นสะเทือน
	ปกติ
	มีผลเสีย
	ปกติ
	ปกติ
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ความรู้เบื้องต้นของระบบนิวแมติก





มีต่อครับ








