Transformation géométrique

Rotation
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Rotation (objet-centre)
Objet & toumner, centre e rotation [créés] puis angle
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Symétrie
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Symétrie axiale (objet axe)
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Translation

[image: image3.png]Fichier Editer Afichage Options Outils Fenétre Aide

Translation (objet-vecteur)
‘ kv .Av /v )(V bv @v K:V Objet s déplacer puis vecteur [oréés]
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