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Velocità mediaVelocità media

Una particella si muove lungo una retta (moto
unidimensionale). Lo spostamento si può scrivere, termini 
delle sua coordinata cartesiana x:
∆x = xf – xi
Tale spostamento avviene in un intervallo di tempo ∆t:
∆t = tf – ti
In termini vettoriali:
∆x = (xf – xi)i

Le dimensioni di vx sono L/T, ovvero m/s
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Qual è la velocità media per il moto rappresentato in figura?

Pi = Pf

Dal momento che il vettore spostamento è 
nullo (Pi = Pf), la velocità media è nulla.

Segno della velocità
Dal momento che l’intervallo di tempo ∆t è sicuramente positivo,  la velocità media 
risulta positiva se ∆x è positivo (xf>xi), mentre risulta negativa se ∆x è negativo (xf<xi).

N.B. 
La componente del vettore spostamento o velocità media può essere positiva o negativa.
Il modulo del vettore è sempre positivo.
Esempio
∆x = -2i
La componente x è –2, il modulo del vettore è 2.
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Interpretazione geometrica della velocità
La velocità media della particella durante l’intervallo da ti a 
tf, rappresenta la pendenza del tratto di retta che congiunge 
i punti iniziale e finale del grafico spazio tempo.
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Velocità istantaneaVelocità istantanea

La velocità di una particella in istante di tempo arbitrario è detta velocità istantanea.
Il concetto risulta particolarmente importante quando la velocità in diversi istanti di 
tempo non è costante.
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AccelerazioneAccelerazione

Accelerazione istantanea
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L’accelerazione media di questo moto è data da:
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Quando la velocità dell’oggetto e la sua accelerazione sono nello stesso verso, 
l’oggetto aumenta il modulo della velocità.
Se la velocità dell’oggetto e la sua accelerazione sono in versi opposti, il modulo della 
velocità dell’oggetto diminuisce nel tempo.
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ax = dvx/dt = -10t i m/svx = (40 – 5 t2) i m/s ax(2 s) = -10×2 i m/s
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Moto Moto unidimensionale unidimensionale con accelerazione costantecon accelerazione costante

velocità
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posizione

Differenziando l’espressione precedente si ottiene l’espressione per la velocità
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Espressione della velocità in funzione della posizione
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