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Este circuito faz a reversão automática de pequenos motores, com tempo programado pelo CI 555. 

Funcionamento 
Ao ligar S1 o CI 555 envia pulso para entrada de clock do CI 4017, fazendo com que sua primeira saída (pino 3)
Vá a nível alto, saturando o transistor Q2(Q4 e Q1 entra em corte) que junto com o transistor Q3 alimenta a
bobina do motor, fazendo com que este gire em um sentido. 
Quando o CI 4017 receber o segundo clock do

CI 555, seu pino 3 vai a nível baixo(Q2 e Q3 entram em corte), 
ao mesmo tempo que seu pino 2 vai a nível alto
(Q1 e Q4 são saturados) fazendo com que a rotação do motor seja no sentido contrário. 

Para motores com consumo até 100mA:
Q1 e Q2 = BC548 - Q3 e Q4 =BC558 - R1 e R2 =10k.
Para motores de maior consumo:
Q1 e Q2 = BD135 - Q3 e Q4 = BD136 - R1 e R2 = 2k2. 
P1 controla o tempo de giro do motor em cada rotação. 

