7.6.- Autovalores por  XE "Autovalores:por matrices de rotación" Matrices de Rotación
En el capítulo 6, sobre vectores en R2, diagonalizamos una matriz simétrica 
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utilizando una matriz de rotación


En el proceso de diagonalización arribamos a
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Para lograr que el producto final fuese una matriz diagonal, encontramos que el ángulo  ( debe ser tal que



( b - a) sen ( cos  ( +   c cos 2 (  -  c sen 2 (  = 0

Dividiendo por cos 2 (  , obtuvimos:







(*)

Esta ecuación nos será de gran utilidad aún para matrices de orden mayor.

Generalizaremos esta idea a matrices de orden n > 2.

Para mostrar el poder de los algoritmos de diagonalización presentamos la siguiente sección donde se utilizan las matrices de rotación de Givens para calcular los autovalores de la matriz anterior sin utilizar el polinomio característico.




	cos (  	- sen (





R(  =


sen (  	  cos  (





-c tan 2 ( + (b – a) tan  ( + c = 0











