3.4 Expresión vectorial de la solución  XE "Solución general" general
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En el ejemplo anterior, a partir del sistema de ecuaciones
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por el método de Gauss-Jordan, arribamos a

Por lo tanto

es una solución general del sistema original Ax = b, en donde 

A partir de (III)  XE "Solución general:forma vectorial" obtenemos


que es la expresión vectorial de la solución general.

A partir de x4 = 0, en (V), obtenemos una solución XE "Solución particular" 

 XE "Sistema:homogéneo"  particular







    =

Como en general, basándonos de nuevo en (V), para todo x, obtenido de (V)





    Ax = b,


se concluye que







A ( x - 
      = Ax -  A
 = b – b = 0

En consecuencia
       x - 
         es una solución particular del sistema homogéneo  Az = 0,

Por lo tanto








x4 



es solución del sistema homogéneo Az = 0, cualquiera sea el valor de x4.


En particular, si x4 = 1, concluimos que


es una solución particular XE "Solución:particular"  del sistema homogéneo sociado con Ax = b, lo mismo sucede como ya se dijo
con todos los vectores de la forma






x4 

Esquematizaremos esto enla siguiente figura






         

Soluciones particulares de








Ax = b ( 0
Ax = 0








Solución general de Ax = b

La siguiente proposición es siempre verdadera
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(V)	x = 	       =   		 + x4 
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(IV)	        A   =  				            b  =  


        					 





                 





x1 			=    -5/3


(III)	x2 			=    (1/2) – (1/2) x4


x3 			=    -2/3  +     	x4





	











x1 			                    =    -5/3


(II)	 	x2  		+    ( ½ ) x4  =      ½    


             		 x3  	-               x4  =   - 2/3 





		        





x1 +  2 x2  -   x3  +   2x4  =    0


     (I)            2  x2 +         +    x4  =    1


             	   -  3x3   +   3x4  =    2 
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(V)	x = 	       =   		 + x4 
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Si


	�


es una solución general del sistema no homogéneo  Ax = b, entonces





        es una solución particular de Ax = b.


Cada uno de los vectores columna x i  es una solución particular del sistema homogéneo asociado Ax = 0.


La expresión  (1x1 + (2x2 + ... + (kxk es una solución general del sistema homogéneo Ax = 0 








+ (1x1 + (2x2 + ... + (kxk 
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