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Capítulo 3
Aplicación del método de Gauss-Jordan al cálculo de la matriz inversa
        


3.6 Ejercicios propuestos


1.
Resuelva el problema anterior de la siguiente manera



Plantee el sistema inicial como:
A i = (.

En donde: A es la matriz planteada en el ejemplo, i el vector de las intensidades, y ( el vector formado por el  0 y las fuerzas electromotrices de dicho ejemplo.

a) Demuestre de alguna manera que A es una matriz no singular (regular). Calcule por    cualquier método A –1. Calcule luego i por medio de la ecuación  i = A –1 (
b) Recalcule las intensidades si las fuerzas electromotrices son reemplazadas por fuentes de 70 voltios cada una.

2.
Verifique que al aplicar la regla del nodo en los nodos   e  y  f  y las de la malla en las señaladas con  




El sistema de ecuaciones simultáneas a resolver es:


El cual es equivalente a:




A i = b,

En donde


    A  = 






  b =  
a) Calcule A –1 , y encuentre i por medio de la ecuación i = A –1 b.

b) Recalcule i si la fuente (fuerza electromotriz) es cambiada por una de 60 voltios.

3.  El siguiente circuito difiere del circuito del problema 2, sólo en que se ha aplicado una nueva fuerza electromotriz (batería) de 20 voltios.


Es posible recalcular las intensidades utilizando la misma matriz inversa anterior ?. Si es posible,   recalcúlelas de esa manera.

4. Calcule las corrientes i 1 , i 2 , i 3 ,i 4 en el siguiente circuito
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