Ejemplo Sesion 06: Para el mecanismo dado, encontrar vg y ag

lyp = 0,050 m;
. |44444| lyc = 0,120 m;
’ F7777| lCD = 0,200 m,;

0 H=0,100m;

lpg = 0,080 m;

@1 = 300

w, = 10 rad/_ .

Utilizar

t=1"/4ncAD;

Ua = 0,080 (escala de los
bloques en el dibujo CAD)
Tamano letras 0,01 UnCAD

Clasificacién estructural
I I 11
1 R 2,3 . 4,5
R ~ RPR RRP
A BB3;C DEE,
Plano de posiciones: Resultado de control, coordenada obtenida punto E: X=-0.012243 Y=0.1 Z=0

Plano de velocidades

Mecanismo primario:

N R~

UB = (1)1 . lAB =10- 0,050 = 0,050 m/s

pb = 0,050 UnCAD; (Se construye el plano en “escala de la manivela”), es decir:

vg 0,50 my.
Uy =—F=—""—>= 10
pb 0,050 UnCAD
I
2,3 9 {1333 == 133 + '17333 " BC
RPR 1733 =§C+ﬁB3C J_BC
BB,C



11

4’,5 {ﬁE = 17D + ﬁED 1 ED
RRP * (Wg = Vgo + Vgpo Il xx
DEE,

0,¢
bJ

vg = pe - u, = 0,089107 - 10 = 0,89 M/,

v ch3 - 0,033422-10
_ B3C _ HU _ — 4’1430 rad/s

@3 = e CBs-w 0080671
_vgp de-w, 0,027677-10 rad
TR YT S 3,459625 rad/

Plano de aceleraciones

Mecanismo primario:

DT R~

ag = w? -l = 10%2-0,050 = 5,0 M/

b = 0,050 UnCAD; (Se construye el plano en “escala de la manivela”), es decir:

_ag 50 100 m/sz
Ha = = 0050 " UnCAD
I[ (—) - C_iggB C—iggB
dgz = ag +
2,3 N B3 7B T (Lwvgsp) Il BC
RPR Qe = dr + dp3c + dpsc
BB;C B3¢ 1Bc T LBC

afsp = 2lw,| - vg3p = 24,1430 - 0,37188 = 3,0814 M/, Donde
Wy = w3 = 2-4,1430-0,3719 = 3,0814 ™/,

Vg3 = bb3 - u, = 0,037188 - 10 = 0,37188 M/



¢ 3,0814
bk = Qap3p _
Ug 100

= 0,030814 UnCAD

afsc = w3 - lgsc = 414307 - 0,08067 = 1,38466 M/,

_allse  1,38466

= 0,0138466 UnCAD
™ . 100 n
II (—> _ 2 C_igD a,f::D
=dp +
45 {aE T yvED T 1 ED
RRP“ ) o o dSpy  dFao
DEE, \% =m0 F Jg'

agp = wj + lgp = 3,459625% - 0,08 = 0,95752 M/,

_ @ _ 0,95752

dn2 = = 0,0095752 UnCAD
il 100 "

o m.celk’
/7

ag =me -, = 0,16867 - 100 = 16,867 m/sz

Fin de ejercicio



