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1 m od vpetega dela, druga na razdalji 2 m od vpetega dela ter zadnja na prostem koncu.  
 
Identifikacija se izvede z dodatno maso 8 kg v vsaki prostostni stopnji. 
 
Izmerjene so naslednje frekvence 
 
 osnovni sistemi z dodatno maso 
Frekvence sistem ∆M1=8 kg ∆M2=8 kg ∆M3=8 kg 

1 6.544876 Hz  6.531328 Hz  6.340137 Hz  5.71512 Hz 
2 29.10942 Hz 28.28921 Hz 27.09816 Hz 28.25165 Hz 
3 73.19911 Hz 68.90136 Hz 70.65052 Hz 72.99743 Hz 
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mase ter upogibne togosti. 
 
 =>?@A@ B@C>D@ EF Obojestransko polnovpeti nosilec z dvema koncentriranima masama 
 GHIJKLM LHNKIOM PLMQM RSTUV WX LM LYZW[ \M NZ LM]MYM^a dve koncentrirani masi. Prva na 
razdalji 1 m od leveda dela, druga pa na razdalji 2.2 m od levega dela.  
 
Identifikacija se izvede z dodatno maso 10 kg v vsaki prostostni stopnji. 
 
Izmerjene so naslednje frekvence 
 
 osnovni sistema z dodatno maso 
Frekvence sistem ∆M1=10 kg ∆M2=10 kg 

1 41.145466 Hz 38.895933 Hz 38.494246 Hz 
2 101.44340 Hz 97.960489 Hz 93.903240 Hz 

 _Z NZ \`Za\HN^MbKX aM YZ [\HcKdLM ^HcHN^ bPaHIJ eHLPHIZ eHLN^ML^LMX KaZL^KfKOK`MY WMNK ^Z`
upogibno togost. 
 
 


