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Osno nihanje sistema s koncentriranimi masami 
 
G.M.L. Gladwell: Inverse Problems in Vibration, 1986 
 
Sistem z eno maso: 
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Spremenjeni robni pogoj: 
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��1, k2 in M1). Da se lahko sistem reši, je potrebno poznati 
togost k2
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1 ali M1, potem sprememba konstrukcije ni potrebna). 

 
 
Sistem z dvema masama: 
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Masna matrika 
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togostna matrika: 
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Spremenjeni robni pogoj: 
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 !"#$#%&'()%*+etimi neznankami (k1, k2, k3 ter M1 in M2). Predpostavi se, da je znana vsota 
obeh mas. 
 
 
Sistem s poljubnim številom mas: 
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Masna matrika 
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delo) ima naslednjo obliko: 
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Problem lastnega nihanja se prevede: 
[ ] [ ]( ) { } { }0xMK 2 =⋅⋅ω−  
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PQRQSTQUQ λ=ω2 , sledi: 
[ ] [ ]( ) { } { }0xMK =⋅⋅λ−  

[ ] [ ] 0MK 2 =⋅ω−  

 
Problem lastnih frekvenc se prevede v razvoj determinante: 
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Vpelje se: 
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ter vektorska transformacija 
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kjer je: 
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kjer so: 
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 VWXWXWYZ[Y\YZ]ZŶ[_ Z̀X_aWb]̀ WcXc\d\Xc[\e
N+1, se spremeni zgolj zadnji diagonalni fghijklkmjihnojpqrh[ ]K

jhpskmghtqfikuotivqtqolkioiqfghinojpqrh[ ]B : 
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Slabosti  zgolj za omejeni tip konstrukcij  

    zahteva po vseh lastnih frekvencah 
    éêëìíîïéðñòïêóôõîöñ÷ó ÷øíìëìëòðóñùñ÷óîõìøíðúóîïéñóìûúñîüöìýôõîöð 

zahteva poznavanje podatka o celotni masi konstrukcije 
 


