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OBJETIVO: Aprender a controlar motores a pasos con I_abwew gontrolando Velocidad, namero de
pasos y sentido de giro.

MARCO TEORICO:
FUNCION OUT PORT

Escribe un Byte o una Palabra a la direccion de memoria de un puerto.
QUOTIENT & REMINDER
Funcion numérica, divide dos nimero y entrega a la salida el resultado de la division en dos datos numéricos: Resultado entero de la division

y resultado remanente. En nuestra practica utilizaremos el remanente para generar automaticamente los nimeros 0,1,2 y 3 para generar la
Secuencia del motor a pasos.

DESCRIPCION DE LA PRACTICA:

Desarrolar un programa que controle Velocidad (rpm), nimero de pasos y sentido de giro de un motor a pasos.

MATERIAL:

Computadora

Software Labview

Cable de puerto Paralelo
Protoboard

Driver de potencia de motor a pasos
Motor a pasos

Fuente de voltaje

PRERREQUISITOS:
Conocimiento de estructura Case, For Loop Yy puerto paralelo.

DESARROLLO:
1. Elabore el programa.
2. Anexar a la préactica el diagrama del programa y la explicacion del funcionamiento del mismo.
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CUESTIONARIO CRITERIO DE DESEMPENO QUE SE EVALUARA

1. ¢Cdmo realiz6 el célculo para el control de velocidad del 1. Desarrollo y entrega satisfactoria en tiempo y funcionalidad
motor?. de la préctica.

2. ¢Por qué se utiliza la estructura Case y no la estructura
Sequence para hacer la Secuencia del motor a pasos?
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