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1 Objetivo

A parte do curso referente a Controle Digital tem
como objetivo introduzir o aluno a andlise e ao pro-
jeto de controle de sistemas dinamicos, através de
controladores digitais.

O Laboratorio de Microprocessadores tem como
objetivo expor o engenheiro mecéanico a tecnologia
de microprocessadores através da implementacao
de um circuito simples que involva um microcon-
trolador. Cada grupo deve elaborar um programa,
gravar o programa e testar o circuito construido.
Vamos nos restringir ao uso de um tnico microcon-
trolador, o PIC16F628.

2 Programa

2.1 Programa de Controle Digital
1. Sistemas discretos lineares e a transformada Z.
2. Filtros digitais e aplicagoes

3. Solucao de equagdes de diferencas para sinais
discretos.

4. Nogoes de estabilidade e anélise transitéria de
sistemas discretos.

5. Sistemas lineares, discretos no tempo, na
forma de equagoes de estado

6. Estabilidade de sistemas de controlador dis-
creto e planta no tempo continuo.

7. Sintese e andlise de controladores digitais

2.2 Programa do Laboratorio

1. Arquitetura do PIC16F628

2. Set de Instrucoes do PIC16F628

3. Simuladores digitais do PIC, MPLAB e GP-
SIM

4. Como compilar e gravar o programa no
PIC16F628

5. Detalhes de Hardware, o oscilador externo e
alimentacao

6. Simulagdo de eletronica analdgica

7. Padrao TTL

3 Critério de Aprovagao

Na disciplina PME2443, considera-se aprovado o
aluno que obtiver média M >5.0, onde

Pi+P+L
Arhil 0

onde as avaliacoes P; e P, referem-se a avaliagoes
escritas em sala de aula e de contetido apresentado
nas aulas tedricas. A avaliagdo L refere-se ao re-
latério de atividades desenvolvidas no Laboratoério
de Microcontroladores.

A avaliagio das atividaddes desenvolvidas no lab-
oratdrio segue a formula

M:

L = (Sim+ Hard)/2 (2)
onde Sim é a nota da simulagao do projeto, Hard é
a nota do relatorio sobre o funcionamento do hard-
ware do projeto. Cada grupo receberd uma placa
de protétipos, um microcontrolador PIC16F628 e
um cristal de quartzo para construir seu projeto,
depois de mostrar a simulagdo do programa que
serd gravado no PIC funcionando.



4 Frequéncia
Tanto nas aulas tedricas quanto nas aulas de labo-

ratorio a frequéncia sera controlada e a aprovagao
na disciplina requer 75% de presenga nas aulas.

5 Datas das Provas

P 21/09
P, 23/11
Py 0712

6 Sugestoes de temas
projeto experimental

para

1. Timer

2. Dimmer

3. Controle de motor de passo
4. Medidor de distancia por som
5. Coletor de dados analégicos
6. Conta giros

7. Medidor de fluxo

7 Webpage e email address

http://www.geocities.com/limatmsi
lima.raul@gmail.com edhtamai@usp.br
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