e Tipos de ecuaciones o Helmholtz cilindricas
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Separemos ahora la parte que va con coordenadas radiales (equiva-

lente a un problema en polares):
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2. La parte angular se resuelve de forma diferente si m = 0 6 m % 0:
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e Fourier
En este caso tendremos que diferenciar no sélo si m = 0 sino también
siaa = 0:
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La parte radial podemos separarla directamente:
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e e Desarrollo en autofunciones Buscamos una solucién de la forma:
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bj(wm) =0 Problema espectral asociado
e Condiciones frontera Vin Desconocido, en principio
F(@) = ¥ Fm(x0)wm (x1, 22, - . .) Des. t. inhomogéneo
Dirichlet: I(u) = u| 9: () = Xy cimwm(T1, @2, .. ) Des. cond. inhomogéneas
Neumann: I(u) = gﬁu u(x) = 3, VmwWm planteamos el problema obteniendo vy,
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Mixtas: [(u) = (au n b%)‘ Lo que hacemos es plantear el problema espectral asociado para obtener una
S base de autofunciones. Introduciremos dicha base en la expresién general de
la solucién.
e Curvas caracteristicas Con las condiciones no homogéneas desarrolladas en series de Fourier, plan-
dx; d.’L‘j du tearemos los problemas de contorno para buscar los términos que falten en
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