
Realizácia  zapojenia  akcelerometrov  ADXL202  a 
návrh  prídavných  obvodov.

Zapojenia  som  navrhol  ako  meranie  zrýchlenia  s  akcelerometrami  

ADXL202  s  korekciou  na  teplotu  s  použitím  senzora  AD780.  [2] Filter  som  

navrhol  ako  Butterworth  filter  4  tého  rádu,  vzh adom  na  frekven núľ č  

charakteristiku.  Pre  zdroj  referen čného  napätia  ako  i napätia  teplotnej  

korekcie  som  použil  obvod  AD780  Obr.7  . [2] [4]

Obr.1  Prepojenie  jednotlivých  modulov.

Šírku  DCM periódy  som  zvolil  10ms.  

Obr.2  Zapojenie  akcelerometra  ADXL202



Hodnoty  sú iastok   pre  zvolenú  č šírku  pásma  50  Hz:

C1, C2 – 100nF R1 – 1M2

Obr.  3  Zapojenie  filtra  signálu

Filter  signálu  je  riešený  ako  Butterworth  filter  4  tého  rádu  vzh adom  naľ  

strmos  frekven nej  charakteristiky  a jednoduchos  v realizácii  (Obr.  5,ť č ť  

Obr.  3).

R5=100  kΩ R6=220  kΩ

Obr.4  Zapojenie  zosilnova a  A=2.2č

Zosilnova  signálu  zč  akcelerometrov  je  navrhnutý  so  zosilnením  2.2     [2].



Obr.5  Frekven ná  charakteristika  filtra  signáluč

Obr.  6  Prepojenie  socketu  a filtra  signálu



Obr.  7  Zapojenie  Zdroja  referen ného  signálu  a teplotného  sníma a  AD780č č

Pre  zdroj  referen čného   signálu  ako  i zdroja  pre  teplotnú  korekciu  je  

použitý  obvod  AD780.  [2]

Ako  prevodn ík signálu  medzi  MASTER po íta om  ač č  meracím  zariadením  je  

použitý  mikroprocesor  AT89C2051  . [5]
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