Realizacia zapojenia akcelerometrov ADXL202 a
navrh pridavnych obvodov.

Zapojenia som navrhol ako meranie zrychlenia s akcelerometrami

ADXL202 s korekciou na teplotu s pouZzitim senzora AD780. [2] Filter som

navrhol ako Butterworth filter 4 tého radu, vzhladom na frekvencnu

charakteristiku. Pre zdroj referen ¢ného napétia ako i napéatia teplotnej

korekcie som pouzil obvod AD780 Obr.7 . [2] [4]
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Obr.2 Zapojenie akcelerometra ADXL202
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Obr. 3 Zapojenie filtra signalu
Filter signdlu je rieSeny ako Butterworth filter 4 tého radu vzhladom na
strmost frekvencnej charakteristiky ajednoduchost v realizacii (Obr. 5,
Obr. 3).
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Obr.4 Zapojenie zosilnovata A=2.2

Zosilnovac signalu z akcelerometrov je navrhnuty so zosilnenim 2.2 [2].
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Obr.5 Frekvencna charakteristika filtra signalu
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Obr. 6 Prepojenie socketu afiltra signdlu
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Obr. 7 Zapojenie Zdroja referencného signdlu ateplotného snimaca AD780
Pre zdroj referen cného signalu ako i zdroja pre teplotni korekciu je
pouzity obvod AD780. [2]

Ako prevodn ik signdlu medzi MASTER pocitacom a meracim zariadenim je
pouZzity mikroprocesor AT89C2051 . [5]
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