Ejemplo

Hallar la forma de Jordan de la matriz




          A  =

Por su forma triangular por bloques, concluimos que  ( = 3 es un autovalor de multiplicidad algebraica 3.

Al resolver

Ax = 3x, 


es decir








=  3 

Caemos en

Solución general





  =  x
     +  z 

E((=3) tiene dimensión 2, pero ( = 3 tiene multiplicidad algebraica 3.

Siguiendo el algoritmo de Filipov, que a continuación se aplica, buscamos un autovector generalizado para completar el tercer autovector que complete a







y       

Este autovector debe ser linealmente independiente de los dos anteriores y en consecuencia, no se consigue en E((=3).
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y = z


x , z variables libres


w = 0





- y  +   z 	= 0


	    -8w   = 0
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