1) Définition d’une probabilité :
Nombre appartenant à l’intervalle [0 ; 1] et associé à un événement aléatoire (fréquence relatives d’apparition d’un phénomène).
2) Définition d’une variable aléatoire :

Variable pouvant prendre n’importe quelle valeur dans une ensemble d’détermine de valeurs et à laquelle est associée une loi de distribution de densité.

3) Exemple d’une variable aléatoire discrète :

Les des.
4) Exemple d’une variable aléatoire continue :

Les instruments de mesure analogique.
5) Définition de la loi de distribution de probabilité :

On appelle loi de distribution de probabilité la fonction déterminant la probabilité d’une variable aléatoire prennent une valeur donnée quelconque ou appartiennent a un ensemble de donné de valeur.
6) Application de la densité de probabilité (type de variable) :

Elle s’applique uniquement sur les variables aléatoires continues.

7) A quoi correspond f(x)dx, si f(x) est la densité de probabilité de x :

F(x)dx est donc la loi de probabilité élémentaire.

Ou f(x)dx est la probabilité d’avoir une mesure comprise entre x et x+dx.
8) Condition de normalisation sur f(x), densité de probabilité de x :
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9) Exemple de lois de dixtribution :

La distribution gaussienne ou la distribution normale.
10) Probabilité P(x) d’avoir une mesure x telle que x1≤x≤x2 :
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11) Représentation graphique de la distribution gaussienne :
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12) Valeur de f(x) dans le cas de la loi normale :
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13) Représentation graphique de la distribution rectangulaire :


[image: image5]
14) Utilisation de la loi rectangulaire :

On l’utilise pour la modélisation de la résolution d’un appareil numérique (affichage).
15) Valeur de f(x) pour x 
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 dans le cas de la loi rectangulaire :
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16) Représentation graphique de la distribution triangulaire symétrique :


[image: image8]
17) Valeur de f(x) pour x 
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 dans le cas de la loi triangulaire symétrique :

18) Relation de l’espérance mathématique pour une variable discrète :
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19) Relation de l’espérance mathématique pour une variable continue :
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20) Relation de la variance pour une variable discrète :

[image: image12.wmf]2

1

2

)

(

x

x

p

v

n

i

i

i

-

=

=

å

=

s


21) Relation de la variance pour une variable continue :
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22) Définition de l’estimateur de l’écart type d’un ensemble de mesure {xi} :

L’écart type σ est égale à la racine carré de la variance, et il définit l’incertitude moyenne sur les mesures x1, x2, ……., xn à partir desquelles il à été calculé.
23) Relation de l’écart type pour une variable discrète :
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24) Relation de l’écart type pour une variable continue :
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25) Définition de la moyenne :

A partir de N mesures de la grandeur x (x1, x2, ……., xn) toutes issues du même appareillage et selon un même protocole, on en déduit la valeur moyenne 
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 comme la meilleure estimation de x
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26) Définition de la meilleure estimation d’une grandeur :

La meilleure estimation d’une grandeur x est sa valeur 
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 avec une incertitude 
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27) Définition de l’estimateur de la variance :

Par définition, l’estimateur de la variance σ² d’un ensemble de N mesure est tel que :
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28) Pourquoi parle-t-on d’estimation pour l’estimateur d’une variance ou d’un écart type :

Car on ne fait que quelque mesures (N n’est pas infini).
29) Définition de l’estimateur de l’écart type associé à une mesure {xi} : 
A partir de n mesures de la grandeur x (x1, x2, ……., xn), l’estimateur de l’écart type σx est tel que :
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σx est l’incertitude moyenne associée à chacune des mesures.

30) Définition de l’incertitude associée à la moyenne d’un ensemble de mesure {xi} : 

31) Relation entre l’incertitude a la moyenne d’un ensemble de mesure {xi} et l’écart type associé aux mesures {xi} :

32) Quel est l’estimateur de l’écart type associé à la notion d’incertitude de la meilleure estimation d’une grandeur :
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