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1.

2.

Sol:
0.446 ≤  Ts  ≤ 1.0813

Sol:   essrampa= 2/K1K2

Sol:   essrampa= 2/K1K2 - 3/K1



3.  Suponga el siguiente sistema de control digital:

Si la función de transferencia discreta G(z) es:

a. Si se desea implementar un controlador proporcional puro, determine el rango de Kp para que el sistema
realimentado sea estable.   sol:   0 < Kp < 340.13

4.



5.

sol:  τ = 80 ms
        A= 2*103

sol:  z1,2 =0.5 ± j 0.3

6.



7.

K=0.55   β=0.853

ess= 0.211*A

z1,2= mag=0.624
        ang=+- 36,8°


