CUESTIONARIO DE CONTROL DIGITAL 

1. Explique que sucede en un sistema de un sistema de datos muestreados cuando:

a.  La frecuencia de muestreo es menor que el doble de la componente de más alta   frecuencia de la señal

b.    Una señal de baja frecuencia ( 10 Hz) se muestrea a una frecuencia adecuada pero está contaminada con ruido eléctrico (60Hz)

Realice una gráfica del espectro en frecuencia para cada caso

2.    Explique la función que cumplen los siguientes acondicionadores de señal:
a. Filtro antialiasing

b. Filtro antiimposter

      c.   Circuito de deglitching.

3.   Explique el fenómeno denominado: " Hidden Oscilations", mediante un ejemplo práctico.

4.  Un sistema de medición digital de velocidad utiliza un codificador incremental de eje, donde se cuenta el numero de pulsos generados por le codificador durante cierto lapso. Suponga que la resolución del codificador de eje es P pulsos/ revolución. La salida de éste dispositivo es procesada por un microprocesador, el cual requiere Ts (seg) para contar y registrar un pulso. La velocidad del eje es N (RPM) o ( (rad/seg).

c. Encuentre la máxima velocidad de rotación del eje, en RPM y rad/seg, que puede medirse con el dispositivo en términos de los parámetros P y Ts. Especifique la velocidad máxima del eje que puede medirse si P=1000 pulsos/revolución y Ts=50(s.

d. El microprocesador calcula la velocidad del eje contando el número de pulsos durante un período de tiempo T (seg). Para un codificador con P pulsos/revolución, encuentre la resolución del sistema en RPM/pulso en términos de P y T. Halle la resolución si P= 1000 pulsos/revolución y T = 0.1 seg.

e. Con fines analíticos , es deseable concebir  un modelo para el sistema de medición de velocidad antes descrito. La figura muestra el modelo de datos muestreado para este sistema. La variable de entrada es la velocidad del eje ((t), en rad/seg. La salida es un dato muestreado que representa la medición digital de la velocidad del eje en pulsos por período de muestreo T. Encuentre el valor de la constante Gs en términos de P y T. Note que Ts no interviene en el análisis de los puntos  b y c.




5. En una tarjeta de adquisición de datos que ventajas ofrecen las entradas diferenciales vs las entradas simples ( single ended).

6. Cómo es el proceso de captura de datos en una tarjeta con "Bus Mastering"  vs una sin "Bus Mastering".

7. Describa la arquitectura, componentes y funcionalidades del sistema SCXI.

8. Describa la arquitectura, componentes y funcionalidades del sistema VXI /VME

9. Describa la arquitectura, componentes y funcionalidades de la interfase  GPIB.

10. Describa el campo de aplicación de c/u de los siguientes softwares:  Labview, Lookout, BridgeView, Measure, Labview Real Time and  Imaq.

11. Realice una comparación entre los buses de campo:  ProfiBus, Foundation Fieldbus, CAN

12. Describa la funcionalidad del protocolo HART.

13.Realizar los  ejercicios de Transformada z  y de función de transferencia discreta del libro de Ogata.
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