CONTROL AUTOMATICO II

Segundo Trabajo

Fecha de entrega Octubre 9 de 2003

1. El reactor químico representado en la figura permite la reacción de oxígeno e hidrógeno en presencia de un catalizador. El proceso está compuesto por dos lechos en serie alimentados por un flujo frío de hidrógeno añadido entre ambos. 


Donde el modelo de la planta es :




Las variables de control son la temperatura de salida T, y la concentración a la salida C. Las variables manipulables son V1 y V2. Además están sensorizadas TQ y FQ.

Se pide :

Para k = 1  y para k = 0.1 

· Realizar un Análisis de Ganancias Relativas (RGA) del proceso multivariable. Estudiar los emparejamientos (variable manipulable - variable de control) más apropiados, y el acoplamiento entre lazos.  Adicionalmente diseñar un programa en Matlab que realice el Cálculo de RGA

· Razonar si es necesario implantar Controladores PID con Desacopladores, y en caso afirmativo diseñarlos. Realizar la simulación del sistema con y sin desacopladores.

· Dibujar el sistema de control completo (Controladores Feedback + Cascada + Desacoplo) sobre la figura y en diagrama de bloques.

· Realizar la simulación y ajuste de los controladores en Simulink

2.  El sistema de la figura tiene las siguientes funciones de transferencia :











Donde T1, T2 y Tf  son las variables sensorizadas, T2 la variable de control, V1 y Vf las variables manipulables, y T1 la posible perturbación.

Se pide :

· Diseñar un controlador Feedback-Feedforward-Cascada y ajustar sus parámetros para que no presente error en  estado estacionario y tenga un sobreimpulso menor del 25%.

· Realizar la simulación y ajuste de los controladores en Simulink
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