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1.- DATOS DE LA ASIGNATURA 
	Nombre de la asignatura: 
Carrera: 
Clave de la asignatura: 
Horas teoría-horas práctica-créditos
	Fundamentos de Control de Proceso 
Ingeniería Industrial 

EIIDM-03 
3 – 2 – 8 


2. UBICACION DE LA ASIGNATURA

a) RESOLUCION CON OTRAS ASIGNATURAS
	ANTERIORES
	Posteriores



	Electricidad y Electrónica Industrial                    

 Metrologìa y Normalización                                
	Manufactura Integrada por Computadora

Robotica en Manufactura


b) APORTACION DE LA ASIGNATURA AL PERFIL DE LA ESPECIALIDAD
- Aporta los fundamentos para el control de procesos industriales por medio de la  la selección, instalación y operación de los instrumentos industriales y herramientas de control de procesos industriales. 
3. OBJETIVO GENERAL DE LA ASIGNATURA
· Proporcionar los conocimientos para la selección de componentes, herramientas y tecnicas de control fundamentales para el entendimiento, manejo y control de procesos industriales

4.0 PLANEACIÓN DIDÁCTICA POR UNIDAD
	4.1
	Unidad:
	1
	
	Tema:
	INTRODUCCION A LOS SISTEMAS DE CONTROL DE PROCESOS 


	Objetivo de la Unidad
	
	Evaluación de la Unidad

	El estudiante comprendera los conceptos fundamentales de los elementos y sistemas de control
	
	Examen                 70     %

Practicas                10     %

Investigaciones       10    %
Ejercicios                 10   %


	No. Subtema
	Descripción del Subtema
	Actividades del Maestro
	Práctica del Alumno
	No. Sesiones

	1-1
	Introduccion a la teoria de los sistemas de Control
	Exposicion del material informativo. Con diapositivas, videos 
	Identificacion de componentes de un sistema en una  planta de procesos .
	2

	1.2
	Evolucion de los sistemas de Control


	Exposicion del material informativo. Con diapositivas, videos
	Identificacion de componentes de un sistema en una  planta de procesos .
	2

	1.3
	Definicion de los sistemas de control:

Entrada,Salida, Planta, Sistema, Control,Sistemas de Control, Sistemas Lineal, Sistema no lineal, Variable controlada, Variable manipulada, Funcion de tranferencia  
	Exposicion del material informativo. Visitas al laboratorio para practicas
	Identificacion de componentes de un sistema en una  planta de procesos
	2

	1.4
	Sistema de lazo Abierto 
	Exposicion del material informativo. Visitas al laboratorio para practicas
	Determinar cual es el componente que determina que los lazos sean abiertos
	2

	1.5
	Sistema de lazo Cerrado
	Exposicion del material informativo. Visitas al laboratorio para practicas
	Determinar cual es el componente que determina que los lazos sean cerrados
	2

	1.6
	Sistema de Regulacion Automatica
	Exposicion del material informativo. Visitas al laboratorio para practicas
	Determinar cual es el componente que determina que los lazos sean cerrados
	2

	1.7
	Sistema de Control de procesos
	Exposicion del material informativo. Visitas al laboratorio para practicas
	Investigar literatura
	2

	1.8
	Sistemas de Control Adaptable
	Exposicion del material informativo. Visitas al laboratorio para practicas
	Investigar literatura
	2

	1.9
	Clasificacion de los sistemas de Control
	Guiar al alumno para el desarrollo de las practicas
	Investigar literatura
	2
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	CECSA     1986                                                                                THOMSON

	

	LINEAR SYSTEMS

	THOMAS KAILATH
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PLANEACIÓN DIDÁCTICA POR UNIDAD

	4.1
	Unidad:
	2
	
	Tema:
	Modelado de los sistemas de control de Procesos


	Objetivo de la Unidad
	
	Evaluación de la Unidad

	El estudiante aprendera los conceptos relacionados con la representacion y nomenclatura basicos de los sistemas de control

	
	Examen                 70     %

Practicas                10     %

Investigaciones       10    %
Ejercicios                 10   %


	No. Subtema
	Descripción del Subtema
	Actividades del Maestro
	Práctica del Alumno
	No. Sesiones

	2.1
	Representacion delas variables en los sistemas de Control
	Exposicion del material informativo. Con diapositivas, videos 
	Lectura y analisis de informacion, solucion de ejercicios.
	4

	2.2
	Representacion en diagramas de bloques de los sistemas de control


	Exposicion del material informativo. Con diapositivas, videos
	Lectura y analisis de informacion, solucion de ejercicios.
	2

	2.3
	Definicion de las variables de estado 
	Exposicion del material informativo. Visitas al laboratorio para practicas
	Investigacion de informacion
	2

	2.3.1
	Representacion de los sistemas en variables de estado
	Exposicion del material informativo. Visitas al laboratorio para practicas
	Lectura y analisis de informacion , solucion de ejercicios
	2

	2.3.1.1
	Representacion de los sistemas en variables de estado de sistemas Electricos
	Exposicion del material informativo. Visitas al laboratorio para practicas
	Uso de simulador para analisis del sistema
	2

	2.3.1.2
	Representacion de los sistemas en variables de estado de sistemas  mecanicos: Traslacion y Rotacion
	Exposicion del material informativo. Visitas al laboratorio para practicas
	Uso de simulador para analisis del sistema
	2

	2.3.1.3
	Representacion de los sistemas en variables de estado de sistemas Hidraulicos
	Exposicion del material informativo. Visitas al laboratorio para practicas
	Uso de simulador para analisis del sistema
	2

	2.3.1.4
	Representacion de los sistemas en variables de estado de sistemas Neumaticos
	Exposicion del material informativo. Visitas al laboratorio para practicas
	Uso de simulador para analisis del sistema
	2
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PLANEACIÓN DIDÁCTICA POR UNIDAD

	4.1
	Unidad:
	3
	
	Tema:
	Acciones basicas de los sistemas de Control


	Objetivo de la Unidad
	
	Evaluación de la Unidad

	Reconocerá los diferentes procesos que cambian la forma de las aleaciones ferrosas y no ferrosas, sus ventajas y limitaciones •

.


	
	Examen                  70     %

Practicas                10     %

Investigaciones       10    %
Ejercicios                 10   %


	No. Subtema
	Descripción del Subtema
	Actividades del Maestro
	Práctica del Alumno
	No. Sesiones

	3-1
	Modos de control : On-Off, P, I ,D, PI, PDI.
	Exposicion del material informativo. Con diapositivas, videos 
	Lectura y analisis de informacion, solucion de ejercicios.
	4

	3.2
	Instrumentacion utilizada en los sistemas de Control
	Exposicion del material informativo. Con diapositivas, videos 
	Lectura y analisis de informacion, solucion de ejercicios.
	2

	3.2.1
	Elementos de un sistemas de control de presion
	Exposicion del material informativo. Con diapositivas, videos 
	Lectura y analisis de informacion, solucion de ejercicios.
	2

	3.2.2
	Elementos de un sistema de control de temperatura
	Exposicion del material informativo. Con diapositivas, videos 
	Lectura y analisis de informacion, solucion de ejercicios.
	2

	3.2.3
	Elementos de un sistema de control de caudal
	Exposicion del material informativo. Con diapositivas, videos 
	Lectura y analisis de informacion, solucion de ejercicios.
	2

	3.2.4
	Elementos de un sistema de control de Nivel
	Exposicion del material informativo. Con diapositivas, videos 
	Lectura y analisis de informacion, solucion de ejercicios.
	2

	3.3
	Analisis Funcional de una planta de control de Procesos
	Exposicion del material informativo. Con diapositivas, videos .Practicas de Laboratorio
	Lectura y analisis de informacion, solucion de ejercicios.
	2
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PLANEACIÓN DIDÁCTICA POR UNIDAD

	4.1
	Unidad:
	4
	
	Tema:
	Elementos programables para la Accion de Control de Procesos


	Objetivo de la Unidad
	
	Evaluación de la Unidad

	Conocera los elemntos de una planta que puedan funcionar como un controlador de una planta en un sistema de control de procesos Industriales.
	
	Examen                  70     %

Practicas                10     %

Investigaciones       10    %
Ejercicios                 10   %


	No. Subtema
	Descripción del Subtema
	Actividades del Maestro
	Práctica del Alumno
	No. Sesiones

	4.1
	Clasificacion de los dispositivos programables para el control de procesos
	Exposicion del material informativo. Con diapositivas, videos .Practicas de Laboratorio
	Lectura y analisis de informacion, solucion de ejercicios.
	4

	4.2
	Estructura basica, conceptos basicos de operación, modulo de entrada y salida, modos de programacion e indicadores de estado y codigo de errores  

	Exposicion del material informativo. Con diapositivas, videos .Practicas de Laboratorio
	Lectura y analisis de informacion, solucion de ejercicios.
	2

	4.2.1
	PLC
	Exposicion del material informativo. Con diapositivas, videos .Practicas de Laboratorio
	Lectura y analisis de informacion, solucion de ejercicios.
	2

	4.2.2
	PIC`s
	Exposicion del material informativo. Con diapositivas, videos .Practicas de Laboratorio
	Lectura y analisis de informacion, solucion de ejercicios.
	2

	4.2.3
	DSP`s
	Exposicion del material informativo. Con diapositivas, videos .Practicas de Laboratorio
	Lectura y analisis de informacion, solucion de ejercicios.
	2

	4.2.4
	Otros dispositivos de control
	Exposicion del material informativo. Con diapositivas, videos .Practicas de Laboratorio
	Lectura y analisis de informacion, solucion de ejercicios.
	2
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PLANEACIÓN DIDÁCTICA POR UNIDAD

	4.1
	Unidad:
	5
	
	Tema:
	Proyecto final de Aplicación de control de procesos Industriales 



	Objetivo de la Unidad
	
	Evaluación de la Unidad

	El alumno aprenderà a construir un sistema basico de control de lazo abierto /cerrado con instrumentacion disponible en su entorno.  
	
	Examen                  70     %

Practicas                10     %

Investigaciones       10    %
Ejercicios                 10   %


	No. Subtema
	Descripción del Subtema
	Actividades del Maestro
	Práctica del Alumno
	No. Sesiones

	5-1
	5.1. Generalidades


	Revision de anteproyectos de Fundamentos de control de procesos  
	Elaboracion de un Sistema de control de procesos
	4

	5.2
	Tipos de plásticos
	Revision de Proyectos Final de Fundamentos de control de procesos  
	Elaboracion de un Sistema de control de procesos
	2
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5 REVISION DE LA PLANEACION DIDACTICA

Esta planeación deberá ser revizada cada dos ciclos escolares a partir de la fecha de su efectividad.
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