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1. DATOS DE LA ASIGNATURA

	Nombre de la asignatura: 
	
	DISEÑO INDUSTRIAL

	Carrera: 
	
	INGENIERÍA INDUSTRIAL

	Clave de la asignatura:
	
	S/N

	Horas teoría-Horas práctica-Créditos:
	
	3-2-8


2. UBICACIÓN DE LA ASIGNATURA

2.1. Relación con otras asignaturas del plan de estudio.

	ANTERIORES
	
	POSTERIORES

	Asignaturas
	Temas
	
	Asignaturas
	Temas

	Dibujo Industrial
Metrología y Normalización

Procesos de Fabricaciòn
	Tolerancia
Engranes

Roscas 

Sistemas de unidades

Mediciones de taller

Uniones permanentes y no permanentes


	
	Procesos de manufactura
	


2.2. Aportación de la asignatura al perfil del egresado.

· Diseñar, implantar y mejorar métodos de trabajo y sistemas de calidad..
· Intergrar equipos interdisciplinados relacionados con el diseño, implantación y mejoramiento del producto.

3. OBJETIVO(S) GENERAL(ES) DEL CURSO 

· Conocer la importancia del diseño y su  metodología parael desarrollo de proyectos, asì como  la selección de elementos y materiales  para el desarrollo del diseño de productos 
4. PLANEACIÓN DIDÁCTICA POR UNIDAD

	4.1
	Unidad:
	1
	
	Tema:
	Introducción al Diseño Industrial


	Objetivo de la Unidad
	
	Evaluación de la Unidad

	Conocer la filosofía, metodología y otros factores que intervienen en el diseño industrial
	
	Examen            50%

Ejercicios          40%

Asistencia         10%


	No. Subtema
	Descripción del Subtema
	Actividades del Maestro
	Práctica del Alumno
	No. Sesiones

	1.1
	Diseño Industrial
	Exposición utilizando dinámicas pertinentes
	Discución del tema.
	1

	1.2
	Diseño y Creatividad. 
	Exposición utilizando dinámicas pertinentes
	Elaboración de cuadro sinóptico
	3

	1.3
	Metodología del Diseño. 
	Exposición utilizando dinámicas pertinentes
	Elaboración de mapa conceptual
	3

	1.4.
	Otros factores de diseño. 
	Exposición utilizando dinámicas pertinentes
	Identificación de factores secundarios que entran en el diseño.
	3

	
	
	
	
	


	Bibliografia:
	
	Recurso Didáctico:

	1.- Félix Sanz Adán  “Diseño Industrial.


	
	Pizarron

Cañón

Lap top


	4.1
	Unidad:
	2
	
	Tema:
	Cinemàtica de los mecanismos de màquinas

	
	
	
	
	
	


	Objetivo de la Unidad
	
	Evaluación de la Unidad

	Adquirir la habilidad creativa del diseño y operaciòn de los principales mecanismos de las màquinas. Asì como su diseño utilizando el programa  “SAM” (Sintesis y Analisis de Mecanismos)
	
	Examen            40%

Ejercicios          50%

Asistencia         10%


	No. Subtema
	Descripción del Subtema
	Actividades del Maestro
	Práctica del Alumno
	No. Sesiones

	2.1.
	Introducción
	-Explicarà la importan-

 cia del diseño industri
 al, asì como su meto-

 dologìa
	Realizarà una investiga-
ciòn de campo en un caso pràctico


	2

	2.2.
	Mecanismos de eslabones articulados
	Relizarà una demos-
traciòn de los movimientos de los principales mecanismos de eslabones articulados 

Enseñarà a utilizar el software SAM 
	Realizarà làminas donde muestre las diferentes posiciones de los mecanismos articulado y el calculo de los angulos correspondientes
	10

	2.3.
	Mecanismos de corredera, biela y manivela
	Relizarà una demos-

traciòn de los movimientos de los principales mecanismos de corredera, biela y ma-

nivela. 

Enseñarà a utilizar el software SAM 
	Realizarà làminas donde muestre las diferentes posiciones de los mecanismos articulado y el calculo de 

Velocidad, desplazamiento y aceleraciòn
	10

	2.4.
	Levas
	Relizarà una demos-

traciòn del movimiento de levas

Enseñarà a utilizar el software SAM 
	Realizarà làminas donde muestre las diferentes posiciones de la leva 

	10


	Bibliografia:
	
	Recurso Didáctico:

	1.- Guillet “Cinemàtica de las màquinas” Editorial CECSA
2.- Mabie & Reinholtz “Mecanismos y dinàmica de maquinaria” Editorial 
     Limusa Wiley

3.- Software “SAM 6.0” (Sintesis y Analisis de Mecanismos)


	
	Pizarron

Cañón

Cuadernillo de actividades


	4.1
	Unidad:
	3
	
	Tema:
	Ensamble


	Objetivo de la Unidad
	
	Evaluación de la Unidad

	Identificar los diferentes tipos de ensamble con la finalidad de aplicarlos en el diseño industrial y de esta manera obtener màs variaciòn en la forma
	
	Examen            40%

Ejercicios          50%

Asistencia         10%


	No. Subtema
	Descripción del Subtema
	Actividades del Maestro
	Práctica del Alumno
	No. Sesiones

	3.1


	Mecànica de los tornillos y –
Transmisiòn de potencia
	Explicarà la calsificaciòn de los tornillos y sus aplicaciones en el diseño industrial
	Realizarà una investigaciòn de las principales aplicaciones de los tornillos en el diseño de maquinaria y usos generales.
	3

	3.2
	Pernos
	Explicarà la calsificaciòn de los pernos y sus aplicaciones en el diseño industrial
	Realizarà una investigaciòn de las principales aplicaciones de los pernos en el diseño de maquinaria y usos generales.
	3

	3.3
	Juntas a tensiòn
	Explicarà la calsificaciòn de los pernos y sus aplicaciones en el diseño industrial
	Realizarà una investigaciòn de las principales aplicaciones de los pernos en el diseño de maquinaria y usos generales.
	2

	3.4
	Pasadores y cuñas
	Explicarà la calsificaciòn de los pasadores y cuñas  y sus aplicaciones en el diseño industrial
	Realizarà una investigaciòn de las principales aplicaciones de los pasadores y cuñas en el diseño de maquinaria y usos generales.
	2

	3.5
	Soldadura
	Darà el concepto de soldadura y su calsificacion
Explicaràlos metodos de aplicaciòn de la soldadura
	Realizarà pràcticas utilizando diferentes tipos de soldadura 
	5

	3.6
	Uniones con pernos y remaches
	Explicarà la calsificaciòn de los pernos y remaches y sus aplicaciones en el diseño industrial
	Realizarà una investigaciòn de las principales aplicaciones de los pernos y remaches en el diseño de maquinaria y usos generales.
	2

	3.7
	Uniones con adhesivos
	Explicarà la calsificaciòn de los adhesivos y sus aplicaciones en el diseño industrial
	Realizarà una investigaciòn de las principales aplicaciones de los adhesivos en el diseño de maquinaria y usos generales.
	2


	Bibliografia:
	
	Recurso Didáctico:

	1.- 

2.-


	
	Cañón

Lap top

Equipo para soldar elèctrica y autògena
Software KISS soft


	4.1
	Unidad:
	4
	
	Tema:
	Transmisiòn de potencia


	Objetivo de la Unidad
	
	Evaluación de la Unidad

	Adquirir la habilidad y los fundamentos para diseñar los diferentes elementos de transmisiòn de potencial
	
	Examen            40%

Ejercicios          50%

Asistencia         10%


	No. Subtema
	Descripción del Subtema
	Actividades del Maestro
	Práctica del Alumno
	No. Sesiones

	4.1.
	Engranes  
	Definirà y clasificarà a los engranes.
Demostrarà los diferentes paràmetros para diseñar un engrane
Explicarà el uso del software KISS soft
	Realizarà diferentes ejercicios de diseño de engranes
Realizarà pràcticas con el software KISS soft  
	7

	4.2
	Bandas y poleas
	Definirà y clasificarà a las bandas y poleas.

Demostrarà los diferentes paràmetros para diseñar y seleccionar bandas y poleas
	Realizarà diferentes ejercicios de diseño y selecciòn de bandas y poleas  
	7

	4.3
	Rodamientos
	Definirà y clasificarà a las bandas y poleas.

Demostrarà los diferentes paràmetros para diseñar y seleccionar rodamientos
	Realizarà diferentes ejercicios de diseño y selecciòn de rodamientos  
	7

	4.4
	Cadenas y catarinas 
	Definirà y clasificarà a las bandas y poleas.

Demostrarà los diferentes paràmetros para diseñar y seleccionar rodamientos
	Realizarà diferentes ejercicios de diseño y selecciòn de rodamientos  
	7


	Bibliografia:
	
	Recurso Didáctico:

	1.- 

2.-


	
	Pizarron

Cañón

Lap top
Software KISS soft
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