	[image: image1.emf]

	INSTITUTO TECNOLÓGICO

SUPERIOR DE XALAPA
	[image: image2.wmf] 



	Fecha de Efectividad:   18 de Junio 2007
	No. de Revisión:00

	Requerimiento: 7.1
	Código: ESPECIALIDAD
	Copia No. 00
	Hoja No.  1   de   6

	Responsable del Proceso: Docente frente a Grupo

	Planeación Didáctica de Lógica Difusa


[image: image3.emf]
	[image: image4.wmf] 



	INSTITUTO TECNOLÓGICO

SUPERIOR DE XALAPA
	[image: image5.wmf] 



	Fecha de Efectividad:   18 de Junio 2007
	No. de Revisión:00

	Requerimiento: 7.1
	Código: ESPECIALIDAD
	Copia No. 00
	Hoja No.  2   de   6

	Responsable del Proceso: Docente frente a Grupo

	Planeación Didáctica de Lógica Difusa



1. DATOS DE LA ASIGNATURA

	Nombre de la asignatura: 
	
	LOGICA DIFUSA

	Carrera: 
	
	INGENIERÍA ELECTRÓNICA

	Clave de la asignatura:
	
	ESPECIALIDAD

	Horas teoría-Horas práctica-Créditos:
	
	4-2-10


2. UBICACIÓN DE LA ASIGNATURA

2.1. Relación con otras asignaturas del plan de estudio.

	ANTERIORES
	
	POSTERIORES

	Asignaturas
	Temas
	
	Asignaturas
	Temas

	
	
	
	
	


2.2. Aportación de la asignatura al perfil del egresado.

3. OBJETIVO(S) GENERAL(ES) DEL CURSO 

Comprender y aplicará las técnicas de lógica difusa en sistemas electrónicos.

4. PLANEACIÓN DIDÁCTICA POR UNIDAD

	4.1
	Unidad:
	1
	
	Tema:
	Introducción a los sistemas inteligentes


	Objetivo de la Unidad
	
	Evaluación de la Unidad
	

	El estudiante conocerá los conceptos de inteligencia artificial.
	
	Examen         60 %

Practica         30 % 

Tareas           10 %


	No. Subtema
	Descripción del Subtema
	Actividades del Maestro
	Práctica del Alumno
	No. Sesiones

	1.1


	Conceptos sobre inteligencia máquina
	Exposición. Proyección de videos documentales obre el tema.
	Lecturas Guiadas. Ensayo. Resumen. Cuestionario.
	1



	1.2
	Manejo del conocimiento con lógica binaria
	
	
	1



	1.3
	Manejo del conocimiento con lógica difusa
	
	
	1



	
	
	
	
	


	Bibliografía:
	
	Recurso Didáctico:
	

	Russell & Norving. Inteligencia Artificial. Un Enfoque Moderno. Pearson Prentice Hall. Segunda Edición.

Santos, Jose-Duro, Richard. Evolución Artificial y Robótica Autónoma. Alfaomega Ra-Ma. Primera Edición.

Nilsson, Nils J. Inteligencia Artificial. Una nueva síntesis. McGrawHill. Traducción de la Primera Edición en Inglés.
	
	Pizarrón, Computadora, Internet, software especializado.


	4.2
	Unidad:
	2
	
	Tema:
	Áreas de la inteligencia artificial


	Objetivo de la Unidad
	
	Evaluación de la Unidad
	

	El estudiante conocerá las distintas área de aplicación de la inteligencia artificial.
	
	Examen         60 %

Practica         30 % 

Tareas           10 %


	No. Subtema
	Descripción del Subtema
	Actividades del Maestro
	Práctica del Alumno
	No. Sesiones

	2.1


	Sistemas Expertos.
	Exposición. Proyección de videos documentales sobre el tema.
	Lecturas Guiadas. Ensayo. Resumen. Cuestionario. Investigación documental de los temas.
	1



	2.2
	Lenguaje Natural.


	
	
	1



	2.3
	Visión Artificial.
	
	
	1



	2.4
	Razonamiento Automático.
	
	
	

	
	
	
	
	1


	Bibliografía:
	
	Recurso Didáctico:
	

	Russell & Norving. Inteligencia Artificial. Un Enfoque Moderno. Pearson Prentice Hall. Segunda Edición.

Santos, Jose-Duro, Richard. Evolución Artificial y Robótica Autónoma. Alfaomega Ra-Ma. Primera Edición.

Nilsson, Nils J. Inteligencia Artificial. Una nueva síntesis. McGrawHill. Traducción de la Primera Edición en Inglés.
	
	Pizarrón, Computadora, Internet, software especializado.


	4.3
	Unidad:
	3
	
	Tema:
	Nuevos sistemas inteligentes


	Objetivo de la Unidad
	
	Evaluación de la Unidad
	

	El estudiante conocerá las características de los principales sistemas inteligentes artificiales modernos.
	
	Examen         60 %

Practica         30 % 

Tareas           10 %


	No. Subtema
	Descripción del Subtema
	Actividades del Maestro
	Práctica del Alumno
	No. Sesiones

	3.1


	Sistemas difusos
	Exposición. Proyección de videos documentales sobre el tema.
	Lecturas Guiadas. Ensayo. Resumen. Cuestionario. Investigación documental de los temas.
	1



	3.2
	Redes neuronales


	
	
	1



	3.3
	Algoritmos genéticos
	
	
	1



	
	
	
	
	

	
	
	
	
	


	Bibliografía:
	
	Recurso Didáctico:
	

	Russell & Norving. Inteligencia Artificial. Un Enfoque Moderno. Pearson Prentice Hall. Segunda Edición.

Santos, Jose-Duro, Richard. Evolución Artificial y Robótica Autónoma. Alfaomega Ra-Ma. Primera Edición.

Nilsson, Nils J. Inteligencia Artificial. Una nueva síntesis. McGrawHill. Traducción de la Primera Edición en Inglés.
	
	Pizarrón, Computadora, Internet, software especializado.


	4.4
	Unidad:
	4
	
	Tema:
	Introducción a la teoría difusa


	Objetivo de la Unidad
	
	Evaluación de la Unidad
	

	El estudiante conocerá los fundamentos de la teoría difusa.
	
	Examen         50 %

Practica         40 % 

Tareas           10 %


	No. Subtema
	Descripción del Subtema
	Actividades del Maestro
	Práctica del Alumno
	No. Sesiones

	4.1


	Antecedentes de los conjuntos difusos
	Exposición. Proyección de videos documentales sobre el tema. Solución de problemas modelo.
	Lecturas Guiadas. Ensayo. Resumen. Cuestionario. Investigación documental de los temas. Solución de problemas en clase y de tarea.
	1



	4.2
	Conceptos de conjuntos difusos
	
	
	3



	4.3
	Operaciones con conjuntos difusos
	
	
	3



	4.4
	Conceptos de lógica difusa
	
	
	1

	4.5
	Medida de la entropía difusa 
	
	
	2

	4.6
	Subconjuntos difusos
	
	
	2

	4.7
	Variables linguísticas
	
	
	3

	4.8
	Relaciones Difusas
	
	
	3


	Bibliografía:
	
	Recurso Didáctico:
	

	Russell & Norving. Inteligencia Artificial. Un Enfoque Moderno. Pearson Prentice Hall. Segunda Edición.

Santos, Jose-Duro, Richard. Evolución Artificial y Robótica Autónoma. Alfaomega Ra-Ma. Primera Edición.

Nilsson, Nils J. Inteligencia Artificial. Una nueva síntesis. McGrawHill. Traducción de la Primera Edición en Inglés.
	
	Pizarrón, Computadora, Internet, software especializado.


	4.5
	Unidad:
	5
	
	Tema:
	Sistemas difusos


	Objetivo de la Unidad
	
	Evaluación de la Unidad
	

	El estudiante diseñará sistemas difusos.
	
	Examen         50 %

Practica         40 % 

Tareas           10 %


	No. Subtema
	Descripción del Subtema
	Actividades del Maestro
	Práctica del Alumno
	No. Sesiones

	5.1


	Los sistemas difusos, primeros sistemas expertos
	Exposición. Proyección de videos documentales sobre el tema. Prácticas. Demostraciones de diseño y simulación por computadora.
	Lecturas Guiadas. Ensayo. Resumen. Cuestionario. Investigación documental de los temas. Simulaciones por computadora. Diseño de sistemas de control difuso.
	1



	5.2
	Sistemas de control difusos


	
	
	4



	5.3
	Construcción de sistemas de control difusos
	
	
	4



	5.4
	Memorias asociativas difusas (FAMS)
	
	
	1



	5.5
	Mapas Cognocitivos difusos
	
	
	2

	5.6
	Aplicaciones diversas
	
	
	2


	Bibliografía:
	
	Recurso Didáctico:
	

	Russell & Norving. Inteligencia Artificial. Un Enfoque Moderno. Pearson Prentice Hall. Segunda Edición.

Santos, Jose-Duro, Richard. Evolución Artificial y Robótica Autónoma. Alfaomega Ra-Ma. Primera Edición.

Nilsson, Nils J. Inteligencia Artificial. Una nueva síntesis. McGrawHill. Traducción de la Primera Edición en Inglés.
	
	Pizarrón, Computadora, Internet, software especializado.


5. REVISION DE LA PLANEACION DIDACTICA

Esta plantación deberá ser revisada cada dos ciclos escolares a partir de la fecha de su efectividad.
COPIA NO CONTROLADA
	RV00/06/07
	
	F-AA-01


COPIA NO CONTROLADA
	RV00/06/07
	
	F-AA-02



_1243419348.doc
[image: image1.png]






