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1. DATOS DE LA ASIGNATURA

	Nombre de la asignatura: 
	
	Control De Procesos I

	Carrera: 
	
	Ingenieria Electrónica

	Clave de la asignatura:
	
	EELIC04

	Horas teoría-Horas práctica-Créditos:
	
	2- 4- 8


2. UBICACIÓN DE LA ASIGNATURA

2.1. Relación con otras asignaturas del plan de estudio.

	ANTERIORES
	
	POSTERIORES

	Asignaturas
	Temas
	
	Asignaturas
	Temas

	Control I Control II
Control Digital
	
	
	Control de procesos II
	


2.2. Aportación de la asignatura al perfil del egresado.

Le permitira identificar los prosesos de indentificacion para diseñar sistemas de control mas presisos y confiables. 
3. OBJETIVO(S) GENERAL(ES) DEL CURSO 

Comprender y realizar  funciones encaminadas a identificar el modelo matematico de los procesos , utilizando  método  de identificacion de sistemas de procesos reales.

Diseñar, simular, realizar y validar  un controlador  que satisfaga las caracteristicas especiales de diseño, mediante el ajuste de los parametros del controlador.

4. PLANEACIÓN DIDÁCTICA POR UNIDAD

	4.1
	Unidad:
	1
	
	Tema:
	Identificacion de Sistemas


	Objetivo de la Unidad
	
	Evaluación de la Unidad

	El estudiante conocerá los fundamentos, los objetivos, disciplinas que le permitan identificar un modelo que caracterize el comportamiento dinamico de la planta.
	
	Examen      50     % 
Practica       30    % 

Tareas         20    %


	No. Subtema
	Descripción del Subtema
	Actividades del Maestro
	Práctica del Alumno
	No. Sesiones

	1.1


	Métodos Gráficos de Identificación
	Exposicion al Grupo,

	Simulacion utilizando Matlab
	3

	1.2
	Metdodo del modelo de referencia

	Exposicion al Grupo,


	Simulacion utilizando Matlab
	2

	1.3
	Metodo de Minimos cuadrados

	Exposicion al Grupo,


	Simulacion utilizando Matlab
	2

	1.4
	Metodo de Maxima Verosimilitud

	Exposicion al Grupo,


	Simulacion utilizando Matlab
	2

	1.5
	Metodo de la Variable Intrumental 


	Exposicion al Grupo,


	Simulacion utilizando Matlab
	3


	Bibliografia:
	
	Recurso Didáctico:

	Leenar Ljung. System Identification
	
	Cañon, Centro de computo



5. REVISION DE LA PLANEACION DIDACTICA
Esta planeación deberá ser revizada cada dos ciclos escolares a partir de la fecha de su efectividad.

6. PLANEACIÓN DIDÁCTICA POR UNIDAD

	4.1
	Unidad:
	2
	
	Tema:
	Sintonizacion de Controladores Industriales


	Objetivo de la Unidad
	
	Evaluación de la Unidad

	El estudiante conocerá los fundamentos, los objetivos, disciplinas que le permitan determinar el ajuste de los parametros de un sistema de control para lograr un comportamiento aceptable y robusto de conformidad con algun criterio preestablecido.
	
	Examen      50     % 

Practica       30    % 

Tareas         20    %


	No. Subtema
	Descripción del Subtema
	Actividades del Maestro
	Práctica del Alumno
	No. Sesiones

	2.1


	Metodo  de Ziegler - Nichols
	Exposicion al Grupo,

Ejemplos, etc.
	Simulacion utilizando Matlab Aplicación en laboratorio
	4

	2.2
	Metodo de Cohen-Coon
	Exposicion al Grupo,

Ejemplos, etc.


	Simulacion utilizando Matlab, Aplicación en laboratorio
	4

	2.3
	Metodo de cuarto de decaimiento de la respuesta


	Exposicion al Grupo,

Ejemplos, etc.
	Simulacion utilizando Matlab Aplicación en laboratorio
	4

	2.4
	Metodo de Mapas de sintonizacion.


	Exposicion al Grupo,

Ejemplos, etc.,


	Simulacion utilizando Matlab Aplicación en laboratorio
	4


	Bibliografia:
	
	Recurso Didáctico:

	Leenar Ljung. System Identification

Carlos A. Corripio B. Control automatico de procesos

Ogata. Ingenieria de control Moderna
	
	Cañon, Centro de computo

Laboratorio de Electronica


7. REVISION DE LA PLANEACION DIDACTICA
Esta planeación deberá ser revizada cada dos ciclos escolares a partir de la fecha de su efectividad.
8. PLANEACIÓN DIDÁCTICA POR UNIDAD

	4.1
	Unidad:
	3
	
	Tema:
	Aplicaciones


	Objetivo de la Unidad
	
	Evaluación de la Unidad

	El estudiante conocerá los fundamentos, los objetivos, disciplinas que le permitan Aplicar los conocimientos adquiridos en las dos unidades previas, a un proceso real, experimentar y obtener conclusiones.
	
	Examen      50     % 

Practica       30    % 

Tareas         20    %


	No. Subtema
	Descripción del Subtema
	Actividades del Maestro
	Práctica del Alumno
	No. Sesiones

	3.1


	Control de Nivel
	Exposicion al Grupo,

Ejemplos, etc.
	Simulacion utilizando Matlab Aplicación en laboratorio
	3

	3.2
	Control de Flujo
	Exposicion al Grupo,

Ejemplos, etc.


	Simulacion utilizando Matlab, Aplicación en laboratorio
	3

	3.3
	Control de Presion
	Exposicion al Grupo,

Ejemplos, etc.
	Simulacion utilizando Matlab Aplicación en laboratorio
	3

	3.4
	Control en Cascada
	Exposicion al Grupo,

Ejemplos, etc.,


	Simulacion utilizando Matlab Aplicación en laboratorio
	3

	3.5
	Control Pre-alimentado 
	Exposicion al Grupo,

Ejemplos, etc.,


	Simulacion utilizando Matlab Aplicación en laboratorio
	4


	Bibliografia:
	
	Recurso Didáctico:

	Leenar Ljung. System Identification

Carlos A. Corripio B. Control automatico de procesos

Ogata. Ingenieria de control Moderna
	
	Cañon, Centro de computo

Laboratorio de Electronica


9. REVISION DE LA PLANEACION DIDACTICA
Esta planeación deberá ser revizada cada dos ciclos escolares a partir de la fecha de su efectividad.
COPIA NO CONTROLADA
	RV00/06/07
	
	F-AA-01


COPIA NO CONTROLADA
	RV00/06/07
	
	F-AA-02
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