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MEDIDAS

1. Defina (a) Mecánica, (b) marco de referencia, (c) partícula, (d) cinemática (e) caída libre.
2. Indique cuáles son los tres tipos de movimiento y cómo se diferencian estos entre sí.

3. Mencione los términos que describen al movimiento y defínalos.

4. Defina (a) velocidad promedio, (b) velocidad instantánea, (c) aceleración promedio y (d) aceleración instantánea.

5. Establezca la diferencia entre (a) distancia y desplazamiento, (b) rapidez y velocidad, (c) movimiento uniforme y (d) movimiento uniformemente acelerado.

6, Indique el sentido de (a) posiciones, desplazamientos, velocidades y aceleraciones positivas, (b) posiciones, desplazamientos, velocidades y aceleraciones negativas.

7. Especifique cómo son las gráficas de posición vs tiempo, velocidad vs tiempo y aceleración vs tiempo para una partícula en (a) reposo, (b) movimiento uniforme (2), (c) movimiento uniformemente acelerado (2), (d) movimiento con aceleración variable (2).
8. Indique las 5 Ecuaciones de Cinemática y especifique cuándo se utilizan éstas.

VECTORES

1. Indique, por lo menos, 10 propiedades de los vectores.

2. Especifique las dos maneras para indicar la dirección de un vector y en qué se diferencian una de la otra.

3. Diferencie entre (a) cantidades vectoriales y cantidades escalares, (b) vectores paralelos y vectores antiparalelos, (c) vectores iguales y vectores opuestos, (d) el método del polígono y el método del paralelogramo, (e) el método del triángulo y el método de componentes, (f) método gráfico y método analítico.

4. Explique brevemente el hecho de que la suma vectorial obedezca la Propiedad Conmutativa de Suma y la Propiedad Asociativa de Suma.

5. Indique qué son los componentes de un vector, de cuáles 3 maneras se pueden calcular y qué representa cada término en las ecuaciones.

6. Indique cuál es la limitación de los métodos del paralelogramo y del método del triángulo.

7. Mencione 6 cantidades vectoriales y 10 cantidades escalares.

8. Explique qué son los vectores unitarios, cómo se representan y cómo se representan los vectores a base de los vectores unitarios.

9. Indique (a) las dos formas en cómo se pueden especificar los vectores, (b) en qué se transforman La Ley del Coseno y La Ley del Seno cuando son aplicadas a un triángulo recto.

CINEMATICA

1. Indique (a) las dos formas como se puede analizar el movimiento de una partícula en dos dimensiones, (b) los dos casos clásicos que se estudian cuando se analiza el movimiento en dos dimensiones, (c) las características básicas de esos dos casos clásicos, (d) la diferencia entre aceleración centrípeta y aceleración tangencial, (e) las ecuaciones de Cinemática que se utilizan para establecer las ecuaciones de x(t) y la de y(t), y las ecuaciones de vx(t) y vy(t) para un proyectil.

2. Independientemente de cómo un proyectil sea lanzado, especifique la característica fundamental de su movimiento paralelo a la Tierra y la característica fundamental de su movimiento perpendicular a la Tierra.

3. Defina: (a) alcance, (b) tiempo total de vuelo, (c) altura máxima, (d) aceleración centrípeta, (e) rapidez tangencial, (f) aceleración tangencial, (g) velocidad relativa, (h) movimiento circular no uniforme.

4. Especifique (a) qué ocurre cuando un proyectil haya alcanzado su altura máxima, (b) qué ocurre cuando haya transcurrido un tiempo equivalente al tiempo total de vuelo, (c) qué representan vix y viy cuando un proyectil es lanzado a cierto ángulo por encima o por debajo de la horizontal, (d) a qué es igual la magnitud de la aceleración neta cuando una partícula está en movimiento circular no uniforme.
5. Mencione la relación, si alguna, entre (a) el vector de velocidad tangencial y el vector de aceleración centrípeta, (b) el vector de aceleración tangencial y el vector de aceleración centrípeta, (c) la rapidez tangencial y la frecuencia, (d) tiempo de subida y el tiempo total de vuelo, (e) aceleración centrípeta y aceleración radial.

DINAMICA

1. Indique (a) 2 diferencias fundamentales entre la Cinemática y la Dinámica, (b) las 3 Leyes de Newton, (c) los dos tipos de equilibrio, (d) 6 características de las fuerzas gravitacionales, (e) las 3 fuerzas fundamentales, (f) las 6 fuerzas de contacto, (g) cuándo se usa cada una de las leyes de Newton, (h) la diferencia entre marco de referencia inercial y uno no inercial, (i) la Primera Condición de Equilibrio, (j) las características de las fuerzas en un par de acción y reacción, (k) cuáles son las fuerzas que se representan en los diagramas de cuerpo libre.

2. Establezca los factores de los cuáles depende (a) la aceleración de una partícula y cómo ésta depende de estos, (b) la fuerza de fricción y cómo esta depende de estos.

3. Explique brevemente (a) qué se entiende por inercia y de qué depende ésta, (b) qué es un diagrama de cuerpo libre y qué se representa en éste, (c) la relación entre masa y peso, (d) la diferencia entre equilibrio estático y equilibrio dinámico, (e) la diferencia entre fuerzas fundamentales y fuerzas de contacto, (f) qué son las fuerzas de fricción y cuál es el origen de éstas (g) la diferencia entre fuerza de fricción estática, fuerza de fricción cinética y fuerza de fricción de rodaje, (h) la diferencia entre masa gravitacional y la masa inercial, (i) qué son las fuerzas normales y cuándo se representan.

4. Especifique cómo se representan el peso y las fuerzas de contacto en los diagramas de cuerpo libre.

MOVIMIENTO CIRCULAR Y OTRAS FUERZAS
1. Explique brevemente qué es fuerza centrípeta, de cuáles formas se puede definir algebraicamente y cómo se determina esta fuerza al analizar el movimiento circular de los sistemas.

2. Indique cuál o cuáles fuerzas son las fuerzas que contribuyen a que los siguientes sistemas completen su trayectoria circular: (a) una partícula moviéndose circularmente en un plano horizontal conectada a una cuerda, (b) una partícula moviéndose circularmente y libremente sobre una superficie áspera, (c) un objeto moviéndose circularmente en un plano vertical conectado a una cuerda, (d) un balde lleno de agua girando en un plano vertical, (e) el carrito de un "roller coaster", (f) un auto moviéndose circularmente sobre un tramo horizontal de una carretera, (g) un automóvil moviéndose sobre una carretera peraltada, (h) un avión haciendo un giro en el aire, (i) un carro moviéndose sobre un lomo de una carretera, (j) una persona parada en la pared de un rotor en un parque de diversiones, (k) una moneda sobre un plato giratorio, (l) Tarzán meciéndose con su liana, (m) un nene meciéndose en un columpio, (n) los planetas moviéndose alrededor del Sol.

3. Indique qué ocurre con la tensión de una cuerda que hace que una partícula se mueva circularmente en una plano vertical y por qué ocurre esto.

4. Explique brevemente qué es la fuerza de resistencia de un medio y de cuáles factores depende cuando analizamos el movimiento de (a) una partícula liviana moviéndose a velocidades relativamente bajas y (b) un cuerpo pesado moviéndose a velocidades relativamente altas.

5. Defina velocidad terminal e indique cómo está definida para (a) partículas livianas y (b) objetos pesados.

6. Explique cuándo un sistema alcanza su velocidad terminal y qué ocurre de ese momento en adelante.

7. Especifique qué ajustes se deben hacer para que un sistema alcance su velocidad terminal (a) alta o (b) su velocidad terminal baja.

TRABAJO Y ENERGIA

1. Defina: (a) trabajo, (b) energía, (c) energía mecánica, (d) energía cinética, (e) energía potencial, (f) fuerza conservativa, (g) fuerza no conservativa, (h) potencia.

2. Establezca lo que nos indica (a) el Teorema de Trabajo y Energía Cinética, (b) el Principio de la Conservación de la Energía Mecánica, (c) el Principio de la Conservación de la Energía.

3. Indique qué significa el hecho de que (a) el trabajo realizado por una fuerza sea positivo o negativo, (b) el trabajo neto realizado sobre un sistema sea positivo o negativo, (c) el trabajo realizado por fuerzas conservativas sea positivo o negativo.

4. Menciones las 5 características básicas de las funciones de energía potencial.

5. Especifique las unidades de (a) trabajo, (b) energía, (c) energía cinética, (d) energía potencial, (e) potencia.

6. Indique (a) en qué se puede transformar el trabajo realizado por las fuerzas no conservativas, (b) cómo se puede determinar una fuerza conservativa a base de una función de energía potencial.

7. Explique brevemente cómo se determinan las funciones de energía potencial asociadas a las diferentes fuerzas conservativas.

IMPULSO Y MOMENTUM

1. Defina (a) momentum, (b) impulso, (c) centro de masa.

2. Establezca lo que nos indica (a) el Teorema de Impulso y momentum, (b) el Principio de la Conservación del Momentum, (c) la Ley del Cambio en el Momentum.

3. Indique qué significa el hecho de que (a) el momentum sea positivo o negativo, (b) el impulso sea positivo o negativo, (c) el impulso neto sea positivo, negativo o 0.

4. Especifique (a) las unidades de momentum, (b) las unidades del impulso, (c) la dirección del momentum, (d) la dirección del impulso, (e) la dirección del impulso neto.

5. Mencione todas las características básicas de (a) colisiones perfectamente elásticas, (b) colisiones perfectamente inelásticas.

6. Indique (a) cuál es el parámetro que se utiliza para clasificar los diferentes tipos de colisiones, (b) los diferentes tipos de colisiones, (c) las características de los diferentes tipos de colisiones.

MECÁNICA ROTACIONAL

1. Defina (a) movimiento rotacional, (b) cinemática rotacional, (c) posición angular, (d) desplazamiento angular, (e) velocidad angular, (f) aceleración angular, (g) dinámica rotacional, (h) torque, (i) brazo de fuerza, (j) inercia rotacional, (k) momento de inercia, (l) radio de giro, (m) energía cinética rotacional, (n) potencia de un torque, (o) impulso angular, (p) momentum angular, (q) movimiento rotacional uniforme, (r) movimiento rotacional uniformemente acelerado, (s) ecuaciones de transformación.
2. Indique (a) cuáles son las siete cantidades análogas entre la mecánica traslacional y la mecánica rotacional, (b) la relación entre las cantidades análogas en movimiento traslacional y las cantidades análogas en movimiento rotacional, (c) los dos tipos de movimiento rotacional que se pueden producir en un plano, (d) cuáles son las unidades de desplazamiento angular y cuál de éstas es la unidad angular básica, (e) las unidades básicas de rapidez angular y las de aceleración angular, (f) cuándo el desplazamiento angular y la velocidad angular son positivas y cuándo son negativas, (g) cuándo la aceleración angular es positiva y cuándo es negativo tanto desde el punto de vista escalar como desde el punto de vista vectorial, (h) las tres ecuaciones de transformación, (i) cuándo un torque es positivo y cuándo es negativo, (j) cuándo un torque neto es positivo y cuándo es negativo, (k) las unidades del torque, (l) la definición algebraica del momento de inercia de una anilla, un cilindro o disco, una esfera y una varilla cuando cada uno de estos sistemas rotan en relación a su centro de masa, (m) el uso que se le da a cada una de las leyes de Newton cuando se analiza el movimiento rotacional de un sistema, (n) las unidades del momentum angular, (o) las unidades del impulso angular.  
3. Explique brevemente (a) la importancia de utilizar las cantidades análogas al analizar el movimiento rotacional, (b) la relación entre la velocidad del centro de masa, la velocidad tangencial y la velocidad angular de un sistema rodando sobre una superficie áspera, (c) cuál relación se observa entre la velocidad angular de un sistema y su momento de inercia cuando su momentum angular se conserva.
4. Establezca la diferencia entre (a) desplazamiento angular y distancia angular, (b) velocidad angular y rapidez angular, (c) rapidez angular y frecuencia, (d) 
5. Exprese algebraicamente (a) las cinco ecuaciones de Cinemática Rotacional, (b) la Ley de Inercia Rotacional, (c) la Ley de Aceleración Angular, (d) el Teorema de Trabajo y Energía Cinética Rotacional, (e) el Principio de la Conservación de la Energía, (f) el Teorema de Impulso Angular y Momentum Angular, (g) el Principio de la Conservación del Momentum Angular.
6. ¿Qué nos indica (a) el Teorema de los Ejes Paralelos, (b) la Ley de Inercia Rotacional, (c) la Ley de Aceleración Angular, (d) la Ley de Acción y Reacción para movimiento rotacional, (e) el Teorema de Trabajo y Energía Cinética rotacional, (f) el Principio de la Conservación de la Energía total de un sistema, (g) el Teorema de Impulso angular y momentum angular, (h) el Principio de la Conservación del Momentum angular de un sistema,
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