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Exercicios Propostos: Identificacdo de Sistemas

1. Mensione algumas caracteristicas de sistemas reaisXpmplo: linearidade, concentracao de parametros, ess yespectivas
suposicdes feitas durante a modelagem. Comente as consigliée ndo se fazer tais suposi¢cdes em termos da complexida
do modelo resultante.

2. Mostre que o sistema estétige= 2 + 5, apesar de ser equagao de uma reta, ndo € linear.
3. Seja a seguinte funcao de transferéncia de um processsiriiadt

Y(z)  0.10752% +0.2151z 4 0.1075
U(z)  22—1.61292 + 0.8280

ondeY (z) é a transformada-z da sequiéncia de saldé¢ é a transformada-z da seqliéncia de entrada, respectiwarbeutina
e determine a estrutura deste modelo em termos de equad@oeindis.

H(z) = (1)

4. Considere o modelo discreto do seguinte sistema biaogic

Lk+1) = vB(k)
Clk+1) = L(k)[1 — p] 2)
Bk+1) = C(k)[1— ue] + B(k)[1 — ]

ondelL é a populacéo de larvas, é o numero de casulo8 é o nimero de besouras€ a taxa de natalidade;, i..eu, S840 as
taxas de mortalidade das larvas, casulos e besouros. Sistalsistema adotando dados coerentes.

5. Considere o seguinte modelo ARX:

y(k) = bou(k) + biu(k — 1) + bou(k — 2) + a1y(k — 1) + agy(k — 2) 3)

Determine os parametros deste modelo, usando o algoritmminienos quadrados em batelada, para o sistema descrito no
exercicio 3.



