GRADI ENTE, DI VERGENCI A Y ROTACI ONAL EN COORDENADAS CURVI Li NEAS

Sean (u,v,w) coordenadas curvilineas definidas por Ilas ecuaciones de
t ransf or naci on:

x=x(u,v,w) , y=u(u,v,w), z=z(u,v,w) ; donde J (Wj #0
u,v,w

Sea ¢(u,v,w) una funcion escalar y F(u,v,w)=Pu,v,w)e, +0u,v,we, +R(u,v,w)e, una

funci 6n vectorial definidas anmbas en |as coordenadas curvilineas (u,v,w.
Ent onces:
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GRADI ENTE, DI VERGENCI A, ROTACI ONAL Y LAPLACI ANO
EN COORDENADAS CURVI LI NEAS ORTOGONALES

Se puede denostrar que en coordenadas curvilineas ortogonal es:

Vu= vv=ﬁ Vw=

e, e,
h, h, h,
Al usar estas relaciones en | as expresiones anteriores se obtiene:
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