CATIA ANALIZ MODULUNDE BEAM ELEMAN KULLANIMI

Catia beam(kiris) eleman olarak timoshencko Kirisini kullanir. Bu eleman 2 veya 3 diigiim

noktah 2 ayri secenek sunar.

Catia da beam elemam kullanabilmek icin “Wireframe and Surface Desing” tezgahinda tel

cerceveler olusturacagiz.
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“Wireframe ve Surface Design” tezgahini secelim.

Bu tezgahta nokta ve cizgiler olusturmak icin kullanacak oldugumuz ara¢ ¢ubugu:
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TIk 6nce sol bastaki noktay: secerek verilen koordinatlar: girelim.

Koordinatlar:
(0,0,0) ;5 (0,100,0) ; (100,100,0) ; (100,0,0) ; (0,0,100) ; (0,100,100) ; (100,0,100) ; (100,100,100)

bu koordinatlar: sirasiyla girelim.
Not: noktayi c¢ift tiklayarak secerseniz her koordinati girmek icin tekrar secmek zorunda
kalmayiz.



3 boyutlu uzayda olusturdugumuz noktalar su sekilde goriilmektedir.

Simdi “Polyline” aracimi kullanarak iistteki dort noktay: asagidaki gibi birlestirelim.

Not: Cizgiler goriintiiden dolay1 Kkesikli goziikmektedir. Kesikli Degildir.




Daha sonra asagidaki her noktayr “Line” araci ile kendi dik olan istiindeki nokta ile
birlestirelim.
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Simdi “Apply Material” kullarak ¢izgilerimize malzeme atayalim.
|
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Polyline kullarak olusturdugumuz iistteki 4 cizgiye aliiminyum, diger 4 c¢izgiye ise celik
malzeme atayalim.
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Sekildeki tel cerceve sistemimizi olusturduktan sonra analiz icin yapacagimiz islemlere
gececegiz.
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“Analysis&Simulation” analiz icin yapacagimiz islemlerin bulundugu modiildiir.
“Advanced Meshing Tools” tezgahim1 kullanarak Coziim Ag1 (Mesh) olusturalim.
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“Static Analysis” opsiyonunu secip OK diyelim.
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“Advanced Meshing Tools” tezgahi arayiizii sekilde goriilmektedir.
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Simdi cizgilerimize Co6ziim A1 olusturmak icin “Beam Mesher” aracini kullanacagiz.
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Sol Bastaki “Beam Mesher” aracidir.

IIk olarak iistteki “Polyline” ile olusturdugumuz 4 cizgiye daha sonra teker teker diger
cizgilere ¢oziim agi olusturalim.
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OK.
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OK.



Beam Meshing

Element bvpe: I . |

Element size: | 10mm

[] 5ag contral

4 Autornatic mesh capkure

Tolerance: | 0, 2rmm

angle between curves I Odeg
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Beam Meshing

Element bype: I' s |

Element size: | 10rmm
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Tolerance: | 0,2mm
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OK.



Beam Meshing

Element kype: I' o |

Elerment size: | 10mm|

[] sag contral

a Aukomatic mesh capture

Talerance: | 0, Z2mm
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@ ok | @ apply | @ cCancel |
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Modelimize Coziim A8 atama islemi tamamlandi.
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Simdi “Generative Structural Analysis” tezgahim secelim.
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Simdi elemanlara o6zellik(Property) atayalim.

Bunun icin “1D Property” aracim kullanacagiz. Bu sekilde Kkiris kesitlerini malzeme
ozelliklerini atayacagz.

1D Property



Ustteki cizgilere ¢6ziim ag1 atayahm. Bu cizgilere kare kesit verelim.
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Beam Definition

Exterior Length I:"f':ll 10mm

Exterior Height {Z}l 10rmrn

Inkerior Length () | g

Inkerior Height (2) | S
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Diger cizgilere i¢ bos silindirik kesit verelim.
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¢4 Beam Definition

Cukside Radius | S

Inside Radius | 3mm

Bu diger 3 cizgiyede uygulayalim.
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Sonucta sekildeki gibi o6zellikleri atamis olacagiz.
Simdi mesnet ve yiik uygulamaya gececegiz.

Mesnet Uygulamak i¢in “Clamp” aracim kullanacagiz.

Yiik Uygulamak icin “Distributed Force” aracim kullanacagz.
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Not: Onceden olusturdugumuz noktalar1 “Hide” ederek goriinmez yapahm.



Mesnetler:

Clamp M=l <
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Bu sekilde mesnet verilen 4 nokta ankastre olarak tutulmustur.
Hem transfer hem donme serbestlik dereceleri sifirdir.



Yiikler:

Distributed Force

Mame | Distribuked Faorce, 1
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1000N luk kuvvet 4 cizgiye esit olarak dagitilmistir.
Modelimize yapacagimiz islemler bitmis bulunmaktadir.

Coziime vermeden once kontrol icin “Model Checker” aracim kullanalim.

Model Checker

“Status” kisminda OK yaziyorsa modelimiz ¢6ziime hazir demektir.

Modeli kontrol ettikten sonra “Compute” araci ile ¢oziime verelim.
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Compuke

OK diyerek coziime verelim.
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Aga¢ Yapida “Static Case Solution” a sag tiklayilp “Generate Image” ile coziimleri
goriintiileyebilirsiniz.
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“Stress Principal Tensor Component” ile olusan gerilmeleri

“Translational Displacement Magnitude” ile olusan yer degistirmeyi goriintiileyebiliriz.

Not: Bozulma goriintiilenirken uygulanan oram “Amplification Magnitude” araci ile
diizenleyebilirsiniz.
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Gerilmelerin Dagilim

Bu Dokiiman www.forum1923.com ve www.muhendisim.net i¢in;

Caner Ozgiir Ozbash tarafindan hazirlanmstir.
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