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OBIETTIVI:

I corso d T.D.P. ha ome scopo quello d fornire aleguate agomentazioni critiche el
epistemologiche per sapersi orientare nel panorama teanologico dell’ elettronica moderna, pertanto
I’obiettivo principale € e rimane sempre quello d portare il discente al aquisire una cgadta di
sintes trasversae della materia aache avvalendosi dell’appato interdisciplinare del coll eghi.
Nell’ambito del corso lo studente dowebbe gprendere le linee &wnziali per orientars
nell’ espletamento pratico e limitatamente teorico d semplici ma essenziai redta progettuali
sviluppete pai in pratica professonalmente anche nell’ ampio spazio dato a docente teaico pratico
nel laboratorio settimanale di temologia, disegno e progettazione.

METODOLOGIA:

» Lelezion sonostate esenziamente frontali per cio che mncerne lateoria

» Si e fatto ricorso alla lezione derocentrica solo nel caso della mrrezione delle verifiche
scritte, /0 della cnsegna delle stesse in cui € stato dato ampio spazio ale caadta di
autocriti caragionata degli studenti

> Inlaboratorio s € mmungLe data anpia posshilita d discenti di sperimentare sia lalezione
eterocentrica de logocentrica norché di confrontarsi attraverso il problem solving con
problematiche originali e nuowe;

» Ho vduto dare d programma per quest’anno untaglio piu eettronico che temologico per
cacaed compensareil ritardo concui € stato naminato quest’annoil docente di elettronica

» Sono state fornite dcune ore di laboratorio a Sistemi per trasversalizzare la materia e
permettere al alcuni studenti di comprendere qualcosa sulla programmazione del PLC




Matsushita; questo e stato fatto anche per completare dcune ricerche in internet a fine di
creae in pover-point modui di lezioni autosostenute dagli studenti per la materia di

Sistemi. .

Strumenti:

ok wNE

Libro d testo:Portaluri-Bove-T.D.P. eettronicavolumi 2°-Tramontana elitrice-pp.gg.467
Appurti presi alezione €o fotocopie

Verifiche semistrutturate scritto-orali

Internet, Intranet ed apparecdiature didattiche del |aboratorio

Foglio el ettronico Excd
Uso d Power-Point intensivo

e Moduli Unita Didattiche

e Temiched » |l diodorettificatore:aspetti teaadlogici, curve caatteristiche
applicazioni idedi eredi; impieghi ed applicazioni:generalita sul porte di
dell’ elettronica Gradz, sul diodo vdano e sul diodorilevatore
bipolare » |l diodozener: curve caatteristiche erettadi carico: effetto

stabili zzante in tensione

Il diodotunrel : curva caatteristica smbolo, conceto d
resistenza negativa ; cenni alle goplicazioni del diodotunrel

Il diodo vericgp ed il diodoGunr simbalo, caratteristica
elettrica applicazioni, generalita

Legame massa ariposo e massain movimento dell’ el ettrone nel
diodoGunn generalita sull’ eff etto Einstein

Legametrad.d.p.e massadell’ elettrone : concetto d massa
elettrostatica

Il diodol.M.P.A.T.T..

I BJT : pdarizzazione dell e giunzioni e aurva caatteristicadi
uscita

I circuito equivalente del BJT per piccoli segnali evalidoin
bassa frequenza ; i vantagg della wnnessone Darlington
Resistenza di ingress ed Hfe dell o stadio Darlington
Equazione fondamentale del transistor BJT e suo gincipio d
funzionamento on-off

Circuito equivalente aparametri ibridi in configurazione
emettitore comune: significao dei vari parametri; equazioni
simbaliche dle maglie

Riepil ogo parametri elettrici del BJT

BJT di potenza: cenni al e geometrie interdigitate

Cenni a circuito equivalente del BJT per piccoli segnali in ata
frequenza

Trasformazionein laboratorio d un cscill oscopio in untracda
curve per diod ; redizzazione dell o strumento su breadboard e
provadi varie caatteristiche: dal diodozener aquello namale d
diodoGunn rilevamento dell’ eff etto Einstein al’ oscill oscopio
utili zzando unconwvertitore al operaziondi V-1 e un generatore di




rampa

Temiche e
applicazioni
dell’ elettronica
unipolare

Il JFET: costituzione interna eprincipali caratteristiche dettriche
e di funzionamento

MOSFET a canale N: funzionamento e caatteristiche wstitutive
MOSFET: Ids(Vgs) ; particolari costitutivi ed applicazioni
generiche del Mosfet

Cenni al”UJT: struttura e crcuito d utili zzo come generatore di
impulsi

Il datashed di un comporente generico e sue caatteristiche di
stesura

Codici di letturadei transistor europel ed americani

Norme generali di utilizzo dei C.I. logici; interfacaamento trale
famiglielogiche nel vari casi; normalizzazione delle sigledel C.I.

Lememorie

Generalita aspetti fondamentali e caatteristiche logiche efisiche
Tipizzazione delle memorie sullabase del vari parametri quali
capadta, indirizzamento , multi plexaggio etc.

Andlis di unalargatore di impuls aCMOS con 400B per il
contapezz programmabil e redizzato in laboratorio

Celle di memoriaper levarietipoogie: SRAM-DRAM-EPROM-
EEPROM-FROM-DDR-BusRam

DRAM-FPM e Burst mode: i vari access nelle DRAM
Ram-Edo,RDRAM-Sram-DDR

Espansioni di memoriaverticdi, orizzontali e miste
Complementi di elettroteanicaper T.D.P.

Programmazione delle EPROM-UV col programmatore di
Eprom

[
microcontrollore

Introdwzione d microcontroll ore PIC16F84A

Classficazione di Flynn sulle achitetture dei microelaboratori:
eaboratori S.1.S.D.-M.1.S.D.-M.1.S.M.-S.|.M.D ;Architetture
Harvard e Von Neumann ;Architetture RISC e CISC
Architettura di appartenenza tradizionale dei microcontroll ori
Strutturarede interna etecnologia wstruttiva

Classficazioni operative eteaoalogiche dei microcontrollori con
particolare riferimento alafamigliaintermedia PIC16X84
Caratteristiche software di base del PIC

Struttura della memoria programmadel PIC

Registri SFR e per uso generale

Istruzioni dirette el indirette

Vettorizzazioni

Allocazione dinamica estaticadei programmi

Aspetti hard e soft dellagestione Interrupt del PIC: uso del bit
GIE dl’interno cdl registro INTCON nellaroutine di gestione di
uninterrupt:problema dell a mascheratura sicura degli i nterrupt
Istruzioni di salto condzionato nell’ assembly PIC

Semplici esempi di programmazione asmbly del PIC 16X84 :
analisi dei programmi con flow-chart

Temiche di programmazione di base: analogie edifferenze @wn




I"assembly Z80

Cenni dletemiche di implementazione dei programmi su micro
tramite sistemi di sviluppoavanzati viaporta parallelao seride
Cenni a programma MPLAB e MPASM per Windows.
simulazione ed emulazione software nonred-time

Andis del programma devisuaizzail peso dedmaledi 5
ingress su unDisplay a7 segmenti con griorita d peso maggiore
Preparazione praticasu bread-board d un Driver di potenza mn
stadi Darlington espliciti utili zzanti transistor di media egrande
potenza per pil otaggio d motore pas-passo unpaolare, attuati in
velocita el in senso d rotazione daun PIC 16F84A
preprogrammato in precedenza.

Disegnoin Orcad sdt dell o schema el inizio sviluppolayout PCB
Cenni a progetto d un microroba utili zzante il cervello PIC!
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