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1.

Introducao

Este documento apresenta uma Visdo dos Casos de Uso organizando o Modelo dos Casos de Uso do

componente de software VCNS.

2.

2.1

2.2

2.3

2.4

2.5

2.6

2.7

3.1

Atores

ECRM

Estacdo de Controle, Rastreio e Monitoramento.

VCONT

Unidade de software de Controle de V6o do VANT.

VCOMB

Unidade de software de Controle de Combustivel do VANT.

GPS

Sistema que fornece a posi¢do e o tempo através de um grupo de satélites de qualquer lugar do planeta
Terra.

Sensor Inercial

Tipo de sensor que possui um acelerdmetro, um magnetémetro e um girémetro, e mede a aceleracdo do
corpo, 0 campo magnético em seu redor e seu deslocamento angular.

POTE

Unidade de software de Controle de Poténcia do VANT.

WVIG

Unidade de Vigilancia e Mapa do VANT.

Casos de Uso

Obter Solicitac@o de Plajejamento de Trajetéria

Documentacéo: Este Caso de Uso ocorre quando o usuario solicita um planejamento de trajetoria para
a navegacdo do VANT por uma certa regido. O usuéario pode ser a ECRM ou o0 VVIG. Ha uma
solicitacdo de planejamento de trajetéria quando o VVIG detecta algum novo obstaculo.
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Caso de Uso: Obter Solicitacdo de
Planejamento de Trajetéria

Autor: Felipe

2 -

Obter Solicitagdo de Planejamento de Trajetéria

ECRM

5’<no rolename> ( Obter Solicitacdo de Planejamento de Trajetéria )

3.2 Obter Mapa Digital de Elevacao

Documentagéo: Este Caso de Uso ocorre quando o usudrio solicita uma navegacdo do VANT por uma
certa regido. O mapa digital de elevagdo da regido sobre a qual o VANT navegara é obtido.
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Caso de Uso: Obter Mapa Digital de
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Autor: Felipe

* D

Obter Mapa Digital de Elevagéo
ECRM

5’<n0 rolename> ( Obter Mapa Digital de Elevagé&o )

3.3 Planejar Trajetéria para Navegacéo

Documentacdo: Este Caso de Uso ocorre quando é obtida uma solicitacdo para planejamento de
trajetéria. Uma trajetéria é calculada da posicdo atual do veiculo, obtida pelo Caso de Uso Obter
Posicdo Atual do Veiculo, até uma posicdo final, que é obtida pelo Caso de Uso Obter Posicdo de
Destino do Veiculo. A trajetéria é o conjunto de pontos e angulos de pro que devem ser seguido pelo
controlador de vdo do VANT.
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Caso de Uso: Planejar Trajetéria para < >
Navegagéo —

Obter Solicitagdo de Planejamento de Trajetdria

T o

7 Obter e Transmitir Dados da Estacédo de Controle

Autor: Felipe

P
Planejar Trajetéria para Navegagéo >
ECRM

Obter Mapa Digital de Elevag&o

5*<n0 rolename> ( Planejar Trajetéria para Navegacgéo )

3.4 Enviar a Trajetéria Planejada

Documentacéo: Este Caso de Uso ocorre quando ha uma solicitacdo para planejamento de trajetoria. A
trajetdria planejada é enviada para 0 VCONT e para 0 VCOMB.

Caso de Uso: Enviar Trajetéria Planejada

Autor: Felipe

A
VCONT\/©>©

/ Enviar Trajetéria Planejada Planejar Trajetoria para Navegagéo

VCOMB
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3.5 Obter e transmitir dados do GPS

Documentacéo: Este Caso de Uso pode ocorrer independente da intervencdo do usudrio, propiciando a
atualizacdo de informacdes sobre o posicionamento do Veiculo Aéreo Nao Tripulado na ECRM,

disponivel em qualquer instante de tempo.

Caso de Uso: Obter e transmitir dados do

GPS

Autor: Paulo

D
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GPS —~— -
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& <no rolename> ( Obter e transmitir dados doj/s/)// Obter e transmitir dados do GPS
-
M -
J 4/
; ; ™
O O
ECRM
VCONT VPOTE

3.6 Obter e transmitir dados do Sensor Inercial

Documentacdo: Este Caso de Uso pode ocorrer independente da intervencgdo do usuario, propiciando a
atualizacdo de informacdes sobre a aceleracdo linear, angular e sobre o campo magnético atuante no
Veiculo Aéreo Nao Tripulado na ECRM, disponivel em qualquer instante de tempo.
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Caso de Uso: Obter e transmitir dados do
Sensor Inercial

Obter e transmitir dados do Sensor Inercial

Autor: Paulo
—
\\
—
Sensor Inercial T
—_
—
5’<n0 rolename> ( Obter e transmitir dados do Sensor Inercial )
ECRM
VPOTE

VCONT

3.7 Obter e transmitir dados da Estac&o de Controle

Documentacédo: Este Caso de Uso ocorre sempre que 0 usuario necessitar enviar algum dado de
configuracdo de voo para o computador de bordo do Veiculo Aéreo Néo Tripulado.

T
\
\

\

\
ECRM \§(7>

Z}><no rolename> ( Obter e Transmitir dados da Esta¢&o de Controle ) Obter e Transmitir dados da Estac&o de Controle

VPOTE
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3.8 Registrar, Processar e Classificar a Imagem do Mapa.

Documentacéo: Este Caso de Uso ocorre sempre que 0 usuario necessitar ativar o dispositivo de vigilancia do

Veiculo Aéreo Néo Tripulado.

Registrar & Imagem

QQ\Q

Froocessar 3 imagem
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Classificar 2 imagem
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