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Plano de Iteracao

1. Introducao

1.1 Finalidade

Este documento descreve um plano detalhado para a segunda Iteragcdo do Componente de Software VCNS
— Comunicacao, Navegacdo e Vigilancia do VANT do Projeto VANT-EC-SAT, referente a Fase de Construgcdo
proposta pelo Processo Unificado Rational (Rational Unified Process - RUP).

Esta terceira iteragdo conduzird, principalmente, a elaboragdo no Rational Rose Real Time dos diagramas
de Caso de Uso, de Classes, de Estrutura, de Estado e os de Seqiiéncia do componente de software VCNS -
Comunicag¢do, Navegacdo e Vigilancia do VANT, que serdo utilizados para realizar toda a comunica¢do, navegacao
e vigilancia do Veiculo Aéreo Nao Tripulado.

1.2 Escopo

Este Plano de Iteragdo aplica-se ao Componente de software VCNS e possui foco nas Disciplinas de
Gerenciamento de Projeto, Requistos e Ambiente do RUP.

Com a execugdo das atividades dessa iteracdo, todos os diagramas descritos acima serdo concluidos com o
maximo de completeza possivel para a execu¢do do Componente de Software VCNS.

1.3 Definicoes, Acronimos e AbreviacGes
Vide o documento VCNS - Glossario [1].

1.4 Referéncias:

[1] VCNS - Visido;

[2] VCNS - Caso de Desenvolvimento; e
[3] VCNS — Glossario.

1.5 Visao Geral

Este documento contém os planos de iteracdo de Constru¢do do RUP do Componente de Software de
Comunicag¢do, Navegacdo e Vigilancia do VANT. E especificado onde se encontram os recursos deste componente
de software, sdo descritos o plano dos Casos de Uso e os Critérios de Avaliagao.

2. Plano

Um cronograma de atividades foi definido com a utilizagdo do software MS Project 2000. Abaixo se
encontra o cronograma da unidade de software VCOM.
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a |Nome ta tarefa | Duragéo | Inicic | Térming ‘ 31 Jul 05 | 7 Ago 05 [14 A9 05 |21 £go 05 | 28 Ago 05 |4 Set
olelTlalalssip[slTlalals[spls|Tlalals(s|plsiT[alalsls|plsiTalals]s|n]s]
1 | [ Escopo 2dias? Seg 1805 Ter 2/8/05 | Ype—y i i
z v Determinar Escopa do Projeto | 2cias?|  Seq 1805, Ter 2005 )
3 | [=l Requisitos de Software A1 dias? | Qua 3805 Qua 177805 o W
4 ~ Analizar Necessidades 5 dias? Qua 34805 Ter 94805 ¥
= | o Determinat &= Especificagies do Sottware | Jdiaz? | Gua10BmsS  Sex 120805
B | Determinar o Orgamento | 2dias?| Seg15@M05  Ter 16805
= g Especificar tempo de ertrega 1 dia? Gua17805 Gua 17805
| [l Design 11 dias? | Qui 18/8/05 Qui 1/9/05
aEa [oa Analizar Especificagies do Software | 2 dias? G 188805 Sex 194805
= B Especificagbes Funcionais 3 dias? | Seg 22805 Qua 248105
R Especificaéo do GPS 1dia?  SeqILEMS  Seq 2LENS
% Especificagén do Sensor Inercial 1 dis?|  Ter23805  Ter 23805
RS Especificagén do Estagéo de Corfrole | 1 dis?  Qua 24805 Qua 2419105
kT =l Desenvolver Prototipo | 6dias? Qui 258105 Qui 179705
a5 | EL| Comunicagio com GPE 2dias? QU255 Sex 268005
ECl E Comunicagio com Sensor Inercial 2diaz?  Seg 290805 Ter 3048105
a7 Comunicagéo com Estagéo de Confrale | 2 dias?|  Qua 31805 Gui 1905
a8 | [ Desenvolvimento | 32 dias? Sex 2/9/05 Seg 1710/05
g | e Analisar especificagdes funcionais 1 dia? Sex 29/05 Sex 29105
20 =l Atribuir equipe de desenvolvimento Jdias? Seqg 5905 Qua 7905
T [EL| Equipe do GPZ 1 dia? Seqy 5805 Seqy 58005
T Equipe do Sensor Inercisl | 1 dis? Ter 61905 Ter G905 E
73 | Equipe da Estagdo de Controle 1 dia? Gua 718105 Qua 713105
4| Desenvolver codigo 15 dias? Qui 8/9/05  Qua 28/9/05
Cédigo do GPS | 5dins? Qi 8905 | Gua 140905
Codigo do Sensor Inercial & dias? QUi 19805 Qua 21905
27 Cédign da Estago de Contrale Soias? | QUIZ2E0S  Qua 28E05
= F Teste do desenvolvedor Gdias?  Qui 20805  Qui 61005
Testar o Codiga do GRS | 2 dias? QUi 29/905  Sex 30/3/05
Testar 0 Codigo do Sensor Inercial | 2dias?  Seg3M005 Ter 41005
T Testar o Cddigo da Estagéo de Confrole 2dias? | Gua SM005 i B 005
2 Integragio Sdias? Sex FA005 Qui 131005
2 Integrar 0z Cédigns | Sdias?  Sex7AOMS . Qui13A00S
T Fl Teste do desenvolvedor | 2dias? Sex 141005 Seg 1740105
6  |MNomedatateta | Curagéo | niin | Términa |16 Out 05 [250ut05 _ |300ut05  |6Nov05 |13 Nav s |
| iolsltlelalslsplsitelalslsplsitlalalsisnlslTlalalslzinlslTlalals]s]
Testar o Cadigo Integrado 2dias? | Sex 141005 Seg17H0/05 i i : :
Testes 24dias?  Ter 181005 Sex 1611105 o il
= Teste da Unidade 15 dias? Ter 1810005 Seg TM105
Testar o Cddigo do GPS Sdiazs? Ter 18M0M05 0 Qui 2001005
T Testar o Cddigo do Sensor Inercial - dias?. Sex 210005 Ter 25/ 003
an Testar o Cddigo da Estagio de Controle 3 dias?. Glua 26M 005 Sex 2601005
4 Idertificar Anomalias nos codigos 2 dias? | Seg 31M0M05 Ter 141105
v Modificar Cadigols) 2dias?  Gus 2M105 G 311005
43 Testar Novamente 2dias?| Sex 4105 Sey TA1MS
a4 = Teste de Integragdo 9dias? | Ter 31105 | Sex 1811705
a5 Testar o Cédign Integrada 3dias? | Ter SA1M0S QuilDA1mS
a5 Identificar Anomalias 2 diaz? | Sex 1141005 Seg 141105
47 Modificar o Cédigo 2 dias?. Ter 151105 Gua 16M1/05
48 Testar Hovamente 2dias?| QUITTHINS Sex181105
49 Treinamento 10 dias? Seg 211105 | Sex 2M205
T Desenvolver especiticagdes de treinamenta | 2diaz? Seg 21M1005  Ter 2211005
E Idertificar metadologia de treinamenta 2 dias?. Gua 23105 Qui 241105
52 Desenvalver materiaiz de treinamento 4 dias? | Sex 25105 Gua 304105
23 Desenvolver mecanismo para ministrar o treir 2 dias? Quw 1205 Sex 21205
Abaixo se encontra o cronograma da unidade de software VNAV.
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31 Jul'05 | 7 Bug'0s 14 Bug '05 21 Aug 05 28 Aug '05
O e |D“”’“D” SR | G | S M [T W [TIF S S M T WITIF S |S MIT T F IS 5 M T [T IF 5[5 M]T W]T
1 @ Fase Inicial co Projeto B days Mon 1/8i05 Sat BE0S
=
3 | RUF - Elaboragéo do Artefato Vis&o para o Whay Bodays Sat G/B05 Mon 19805
4 RUP - Elahoragéo do Artefato Solictagbes dos Envalvidos para o VHAY 3odays  Mon1S/EI05  Thu 18503
5 RUP - Elakoragéo do Artefato Especificagdes Suplementares para o WNA' 15 days Fri19/8m5 | Mon 2203105
B RUP - Elaboragén do Glossério para o YHAY 1day Mon22/805  Tue 23805
7 RUP - Elaboragéo da Lista de Riscos para o WNAY Tday  Tue 23805 Wed 24805
8 RUF - Elaboragéo do Plano de Desenvolvimento para o YNAY 1day Wed 24805 Thu 25805
9 RUF - Elaborago do Plano de Gerenciamento de Reguisitos para o VHNAY 1day  Thu 25/803 Fri 2605103
10 RUP - Elahoragéo do Modelo de Casos de Lso para o VNAY 1 day Fri28/8M05 | Mon 2953105
" RUP - Elaboragéo do Caso de Desenvolvimento para o VHAY 1day Mon23/805  Tue 30/E05
12 RUP - Elaboragéo do Plano de feragio para o WNAY Tday  Tue30/BM0S5  Wed 315805
13
(14 | Verificago & Validagho dos Requistos da RUP do VHAY 185days  Mon GBS Thu1/2i05
Abaixo se encontra o cronograma da unidade de software VVIG.
I I icia Témira
T e : o
= 483 dlas
sk Seguvoas Segotiodos
E AL Teraaoans EELE L
=5 1= ua 03085 Qua03odos
[ | Impkmeniagho Thr T 040805 Ol 040805
[ | Teaka s U 140AE (EFLN -
== Coscanliimenia (1= O 0doans Guilowoalos
[T | Geslla de Corfigemagio 2hs T 040805 Ol 040805
[T Geslio de Fajetos s U 040805 Sex OB0HOS
T Kimberk 1 o Sex 05005
T Elsbomgio 12.25 diaa Sax 0505 Ter 2005
=TT Modeingem de Megooos 12hs Hax 050805 Tor ORVOH0S
[ Feqsiion T m Teroubals Gatilaan
[T Brdises Leseha 1 U 1085 Heg 1505
[~ Impkmenagto 1 Seg i5balls Gua 17/0805
T Teaka sk T oAl s G aian
B Cesemvaivimenia 4hs Qd 1aloals i 1aiaos
[~ | Gestia de Corfigemapia s 04 18085 Sax 1000805
e el e Fajetos W o THEETE or BB TE
El fimbenk [ Ter zalbals Ter 2aloalus
e Comstrugho 1475 dias Ter 2300805 Tar 1310505
|2 Wadeage o Negaser whs e zvoaEs G 2410505
En Feqasiion 2k Gua 2408005 Sax 28005
En Arifines Desecra T2l Sa 25lbals Ter 30008105
= Eaeme s W Tersanans S OO S
[~ | Teaka 18 em S 020005 Ter 08I00/05
[ = | Cesemvabimesin 1abrn Teroaioalns [ET T
= | Geslio & Corfigmagia T4 Cha 070005 ‘S 0RI0W 05
=5 | Gostlo de Prajetos 12k S 0905 Tee 1300105
Em Amneck 4 Ter 130905 lee 130005
. Tranalgio 226 dlas Ter 130805 Sex 2INF05
= Wadingem do Fegidn = Ter 13005 Tor 1300105
= Feqasios 4ms Tee 130205 U 140W05
En Arifines Desecra 1 a 1400l 5 Chaa 1400005
= I=plme nhgto 0 kem Cha 1403 G isalas
=l Teska B s 1505 S 150
Ee Desemvolimenio ahm e 180005 Seg 100005
=) G aito do Canligamagio T m E=RrtH Thaa 100005
N Gestia de Frajetos T4 T 210005 Sax zala0s
[ A=k 2hm Sa moalls Sax 23wl
N Finalkagbo do Frotiiipo 513 dlaa Seg ziives Seg2iiiios
Lo b Ertega ke Seg2viihs Seg 211405

Os seguintes artefatos ou produtos liberados serdo revisados durante esta Iteragao:

Conjunto de Artefatos Produto Liberado Responséaveis

Conjunto de Artefatos de Requisitos Visdo Paulo / Felipe / Marcelo

Plano de Gerenciamento de
Requisitos

Solicitacdes dos Principais
Envolvidos

Especificagdes Suplementares

Glossario
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Conjunto de Artefatos de Gerenciamento de | Plano de Iteracdo Paulo / Felipe / Marcelo
Projeto Lista de Riscos
Conjunto de Artefatos de Ambiente Caso de Desenvolvimento Paulo / Felipe / Marcelo

3. Recursos

Os integrantes do Componente de Software VCNS-VANT para esta iteracdo podem ser encontrados no
Documento VCNS — Caso de Desenvolvimento [2].

4. Casos de Uso

Durante esta Iteragdo, todos os Casos de Uso e Atores importantes serdo relacionados nos diagramas
especificados na secdo 1.1 deste documento. Serd feita a interligacdo entre eles para identificar suas rela¢cdes com a
utilizacdo do programa Rational Rose Real Time, de forma global para o componente de software VCNS, dando
assim, uma visao geral do seu funcionamento.

Os Fluxos Bdasicos e os Fluxos-chave Alternativos de cada Caso de Uso foram especificados e
documentados nas Especificacdes de Casos de Uso, que foram elaboradas junto com o projeto (design) e a
implementag@o dos Casos de Uso, que se deram na Fase de “Elaboracao”.

5. Critérios de Avaliacao

O principal objetivo da primeira iteracdo foi a especificac@o inicial de todos os requisitos, funcionalidades,
restri¢des, capacidades e medidas de eficiéncia das unidades de software VCOM, VNAV e VVIG separadamente,
que corresponde as disciplinas Requisitos, Andlise e Design, inicio a Implementacdo e Teste, Gerenciamento de
Mudanga e Configurag¢do, Gerenciamento de Projeto e Ambiente.

Na segunda iteracdo foi realizada a integracdo entre os artefatos destas trés unidades de software,
compondo o Componente de Software Comunicac¢do, Navegacdo e Vigilancia do Veiculo Aéreo Nao Tripulado —
VCNS-VANT. Também foi feita uma revisao em todos os artefatos e foi dado inicio a fase de elaboracdo do RUP.

Nesta terceira iterag@o estdo sendo elaborados todos os diagramas descritos na se¢@o 1.1 deste documento
com o auxilio do programa Rational Rose Real Time. Com esta elaboracdo, serd possivel gerar o primeiro esqueleto
do software deste componente, que posteriormente serd integrado aos demais componentes do projeto VANT-EC-
SAT.
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