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1) RECTANGULARES ( x ; y ; z) 
1-1) En función de τ: 
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1-2) En función de los gradientes de velocidad para fluidos newtoniano de ρ y µ ctes: 
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2) CILÍNDRICAS ( r ; θ ; z) 

2-1) En función de τ: 
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2-2) En función de los gradientes de velocidad para fluidos newtoniano de ρ y µ ctes: 
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3) ESFÉRICAS ( r ; θ ; Φ) 
3-1) En función de τ: 
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3-2) En función de los gradientes de velocidad para fluidos newtoniano de ρ y µ ctes:: 
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COMPONENTES DEL TENSOR ESFUERZO τ  
Coordenadas Rectangulares ( x ; y ; z): 
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Coordenadas Esféricas ( r ; θ ; Φ): 
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RESUMEN DE OPERACIONES DIFERENCIALES CON EL OPERADOR ∇  RECTANGULARES ( x ; y ; z) 
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RESUMEN DE ECUACIONES DIFERENCIALES – MECÁNICA DE FLUIDOS 
RESUMEN DE OPERACIONES DIFERENCIALES CON EL OPERADOR ∇  CILÍNDRICAS ( r ; θ ; z): 
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RESUMEN DE ECUACIONES DIFERENCIALES – MECÁNICA DE FLUIDOS 
RESUMEN DE OPERACIONES DIFERENCIALES CON EL OPERADOR ∇  ESFÉRICAS ( r ; θ ; Φ): 
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