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1. Introducéao

Nesta 22 Iteracdo da Fase de Elaboracdo consistiu na integracdo dos CSCs V-
SUP, V-CTR e V-CNS-ATM no ICSC VANT, sendo que USC na qual trabalhei, V-
SEL, juntamente com as USCs V-CAL, V-CXP e V-BAD formam a CSC V-SUP, que

era responsavel pela parte referente ao suporte do VANT.

O préximo passo sera a integracdo dos ICSCs VANT, PTCD, SAME e
Estacdo de Controle e Monitoramento, formando, finalmente, 0 SSC VANT-EC-
SAME.

2. Objetivos

Esta lista de exercicios tem por objetivo a realizacdo da integracdo dos CSCs
em um ICSC (com o relato do papel da minha USC neste ICSC); do Controle de
Versdo no ClearCase (de pelo menos um artefato do meu ICSC); a tracabilidade de
pelo menos dois requisitos do meu ISCS no RequisitePro; a elaboracdo de duas
instancias dos diagramas de Casos de Uso, Seqiiéncia, Classes, Estrutura e Estados; e,
a elaboracdo da documentacdo do cédigo fonte em C++ no SoDA.

3. Resultados

3.1. Papel Desempenhado

A minha participacdo nesta 22 Iteracdo da Fase de Elaboracdo (ou 12 Iteracdo

da Fase de Construgéo) pela confeccdo do artefato de Modelo de Casos de Uso.



3.2. Controle de Versao

O Controle de Versdo dos artefatos e dos arquivos gerados no RRRT,
RequisitePro e SoDA foi realizado no ClearCase. Os artefatos do RUP e 0s
respectivos arquivos encontram-se disponivel no endereco

http://www.geocities.com/douglasym/ces63.html.
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Figura 1 — Controle de Versao no ClearCase.

3.3. Tracabilidade

Foi realizada também a tragabilidade, utilizando-se o RequisitePro, dos
requisitos unificados do ICSC VANT. O arquivo encontra-se disponivel no enderego

http://www.geocities.com/douglasym/cursos/ces63/VANT .rar.
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Figura 2 — Tracabilidade dos requisitos.

3.4. Elaboracao do Diagramas no RRRT

Todos os diagramas do RRRT foram gerados corretamente para 0 hovo projeto

ICSC VANT. A seguir, encontram-se os diagramas gerados.

3.4.1. Diagramas de Casos de Uso
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Figura 3 — Diagrama 1 dos Casos de Uso.
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Figura 4 — Diagrama 2 dos Casos de Uso.



3.4.2. Diagramas de Seqliéncia
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Figura 5 — Diagrama de sequéncia do Controle de Energia
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Figura 6 — Diagrama de sequéncia do Acionar Alarme.




3.4.3. Diagramas de Classe
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Figura 7 — Classes VSUP.
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Figura 8 — Classes VCNS-ATM
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Figura 9 — Classes VCTR.

3.4.4. Diagramas de Estrutura
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Figura 10 — Diagrama de estrutura do VANT
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Figura 11 — Diagrama de estrutura do VCTR.
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Figura 12 — Diagrama de estrutura do VSUP.
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Figura 13 — Diagrama de estrutura do VCNS_ATM

3.4.5. Diagramas de Estados
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Figura 14 — Diagrama de estado do AlarmController.
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Figura 15 — Diagrama de estados do SystemController.

3.5. Elaboracédo da Documentacdo no SoDA

Para finalizar a lista de exercicios, foi gerada a documentacéo no SoDA, a qual
encontra-se disponivel em

http://www.geocities.com/douglasym/cursos/ces63/VANT SoDA.pdf. Por sua vez, os

arquivos gerados pelo Web Publisher estdo disponiveis em
http://www.geocities.com/douglasym/cursos/ces63/VANT _webpub.zip.

3. Conclusao

A realizacdo desta lista de exercicios resultou na integracdo das CSCs na
ICSC VANT, finalizando a 22 Iteracdo da Fase de Elaboragdo, o que permitira que a
32 Fase de Integracdo seja efetuada.



Foram realizados o Controle de Versdo do CSC, a Tracabilidade de
Requisitos, a elaboracdo de Instancias e a elaboracdo da Documentacdo do cédigo-

fonte em C++.

Dessa forma, a 22 Fase de Iteracdo da Fase de Elaboracdo foi executada com
sucesso e permitird que seja realizada a proxima etapa, que consiste na integracdo dos
ICSCs no Projeto VANT-EC-SAME.



