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TRABAJO PRACTICO N° 1: Control de motores paso a paso.

Temas relacionados: Tipos de motores eléctricos- Polarizacion de transistores bipolares - Célculo de
disipadores - Técnicas digitales - Disefio de interfaces - Mangjo de instrumental.

PARTE TEORICA
Antes de comenzar atratar € tema particular se realizara un repaso de motores el éctricos. Paralo cual se
debera buscar informacion y contestar las siguientes guias de estudio:

GUIA DE ESTUDIO SOBRE MOTORES ELECTRICOS

1) Defina que es un motor eléctrico y a que tipo de actuador corresponde.

2) Segun lafuente alimentacion, cuales son |os tipos de motores que existen.

3) ¢Cuando se utilizan los motores de corriente continua?. Dar ejemplos de aplicacion. ¢Se pueden
transformar en generadores?.

4) ¢Cuales son los dos circuitos de un motor de corriente continua?. Explique cada uno de ellos.

5) ¢Cuales son las pérdidas que ocurren en un motor de corriente continua?.

6) Mencione los tipos de motores que funcionan con corriente alterna.

7) ¢Cud eslacaracteristica principal del motor sincrénico?. Dar jemplo.

8) ¢Que sucede en e motor sincronico s la carga es excesiva?. ¢Donde es mas utilizada la maquina
sincronica?.

9) ¢Cud eslapeculiaridad de un motor asincronico?.

10) De acuerdo alaforma de construccién, cuales son |os tipos de motores asincronicos que existen

11) ¢Cuéndo se utiliza el motor de asincrénico de rotor bobinado?.

12) ¢Cudl esla caracteristica con respecto a su rotor en € motor asincrénico de rotor bobinado y cual esla
utilidad de ello?.

13) ¢Cuales son las ventgjas de un motor asincronico tipo jaula de ardilla?.

14) ¢;Como esta formado € rotor en un motor asincrénico tipo jaula de ardilla?.

15) ¢Cuales son |os otros motores el éctricos que se pueden encontrar?.
Explique brevemente cada uno de ellos.

16) ¢Cuales son los factores que se deben tener en cuanta a elegir un motor eléctrico?.

17) ¢Buscar y adjuntar informacion técnica, fotografias e imagenes de los motores antes mencionados

GUIA DE ESTUDIO DE MOTORES PASO A PASO (M.P.A.P)

1) ¢Cbémo se denominan en ingles los motores paso a paso?.
2) ¢Cuéndo son requeridos los m.p.a.p?. Dar jemplos de aplicacion.
3) ¢Que habilidad poseen estos motores?.
4) Si un m.p.a.p tiene un paso de 3.6 grados. ¢Cuantos pasos deberd dar pararealizar un giro completo?.
5) ¢COmo estan constituidos internamente estos motores?.
6) Realice un esquemadel estator y el rotor de un m.p.a.p.
7) ¢COomo serealiza la excitacion de las bobinas para que se produzca € movimiento?.
8) ¢Cuantos tipos de m.p.a.p de iman permanente existen?. Desde el punto de vista de la cantidad de
cables, como los podria distinguir?
9) Mencione cuales son las secuencias para mangjar los m.p.a.p unipolares.
10) Expliquey grafique cuales son las ondas de control para mangjar un m.p.a.p mediante la secuencia
wave drive o por ola.
11) Explique y grafique cuales son las ondas de control para mangjar un m.p.a.p mediante la secuencia
por dos fases.
12) Redlice un esquema de un m.p.a.p unipolar indicando sus conectores y bobinas. Mantenga
correspondencia con la nomenclatura usada en lapregunta 10 y 11.
13) ¢Cuales son las tensiones tipicas de alimentacion deun m.p.ap?.
14) Buscar y agregar la hoja de datos de algun Cl que permita mangjar motores M.P.A.P. Resuma
caracteristicas principales.

PARTE PRACTICA

Mediante la busgueda, andlisis, y adaptacion de alguin circuito adecuado, arme € prototipo de un sistema
control que permitamangjar un M.P.A.P, con la posibilidad de variar su velocidad y enclavarlo en una
posicion deseada. Cambio de sentido de giro OPCIONAL.
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Paralarealizacion del trabajo deberan buscar un M.P.A.P cualquiera, analizar su secuenciade giroy
tension de alimentacion. Para obtener la secuencia de giro puede utilizar TPPAPL.PDF (Procedimiento
sugerido para obtener la secuencia de un M.P.A.P desconocido. Esta pensado para un tipico motor de
impresora).

Luego de haber elegido € circuito digital a emplear, selo debera adaptar si es necesario, y acoplar ala
interfaz de potencia que comandarael M.P.A.P. Se deberarealizar é calculo de disipadores necesarios.
Puede utilizar los apuntes:
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DISIPADORES.PDF Apunte sobre teoria de disipadores.
CATADISIPA.ZIP Archivo htm de catalogo de disipadores.
DISIPADORESTERMICOS.PDF Catéalogo disipadores de GM Electronica
RESUMENDISIPA.PDF Apunte resumen sobre calculo de disipadores V 1.0.
TABLADISIPADORES.PDF.
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PARA APROBAR SE DEBERA PRESENTAR:

Enunciado del trabajo practico.

Guias de estudio con todas las preguntas respondidas (incluyendo |os esquemas).
Planos de todos los circuitos empleados y plano general.

Hojas de datos de |os componentes empl eados.

Prototipo del sistema de control (Puede ser en protoboard).
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NOTA: No se cdlificaran los trabajos hasta que no cumplan con las condiciones pedidas.

NOTA: Este enunciado a igual que informacién adicional necesaria puede bajarla desde
http://www.geocities.com/djbolanos

APUNTES Y ARCHIVOS SUGERIDOS ADICIONALES:

MOTORES.PDF (15,9KB) Primera version de apunte introductorio sobre motores en general.
Simulacion 1 Es la simulacion de un motor eléctrico de continua.

Simulacion 2 Es la simulacion de un generador eléctrico. Es el motor anterior trabajando como
generador.

MOTORGENERA.ZIP (24,2KB) que contiene ambas simulaciones funcionales sin conexion.
MPAPL1.PDF (509KB) Apunte de Motores Paso a Paso. Funcionamiento.

RESUMENM PAP.PDF (168K) Referencia rapida sobre motores paso a paso.
ROTORESTATOR.PDF (26,2KB) Esguema del rotor y estator de un m.p.a.p.

LAMINA.PDF (206K B) Lémina de resumen de m.p.a.p vista en clase.




