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weiter mit Vorlesung 5



falls man ein mathematisches Modell  
eines stochastischen Prozesses hat:  

kann man PSD analytisch berechnen ?

wichtiger Exkurs in Lineare Antwort - Theorie
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Beispiel: I(t): Stimulus

Lösung:

allgemeine Formulierung der linearen Antwort:

im Beispiel:

G(t): Lineare Antwort-Funktion oder Green-Funktion
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nach Wiener-Khinchin Theorem kann PSD mittels Korrelationsfunktion 
bestimmt werden:
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für weisses Rauschen als Stimulus gilt (siehe Übungen):
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Frage: was ist also         für ein stochastisches Modell ?G̃(⌫)

Beispiel-Modell: ẋ = �↵x+ ⇠(t)
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in mehr-dimensionalen Modellen:
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Einstein-Summenkonvention über lateinische Indices
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gedämpfter harmonischer Oszillator  
mit stochastischem Stimulus
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nun interessiert uns die Leistungsdichte S von x(t):
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ω=2π
γ=0.5

γ=1.5

γ=2.5

S(ν)

Frequenz ν


