Sistemas Operativos Distribuidos Unidad 4: Procesos y Procesadores
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Tarea 4. Procesos y Procesadores

¢, Qué comparten los hilos?
Mencione los elementos de un proceso y de un hilo.

¢Para qué se inventaron los hilos?

Realice una tabla en donde se mencionen las caracteristicas de al menos tres formas de construir un

servidor.

A qué se le llama paquete de hilos?

Describa el manejo de hilos estatico y dinamico.

En hilos ¢ Qué es el mutex?

Describa la implantacion de un paquete de hilos en el espacio de usuario.

Describa algunos problemas que presentan los paquetes de hilos a nivel de usuario.
¢,Como se soluciona el problema de los hilosde ejecucién infinita?

Describa la implantacién de un paquete de hilos en el ntcleo.

¢ Qué dificultades presentan las sefiales?

¢,Cuales son los objetivos del trabajo de activacion del planificador?

¢, Qué ventajas tiene emplear hiloscomo RPC convencionales?

En que consiste el modelo de estacién de trabajo paraorganizar los procesadores en un sistema

distribuido.

Si cada estacion de trabajo tiene sus propios discos duros, mencione las cuatro formas en los que

puede utilizarlos.

Mencione al menos dos ventajas del modelo de estaciéon de trabajo.
Mencione al menos dos problemasdel modelo de estacion de trabajo.
¢,COlmo se encuentra una estacion de trabajo inactiva?

¢Por qué la migracidn de un proceso es poco practica?

Expliqgue en que consiste el modelo de pila de procesadores

En que consiste el modelo hibrido para organizar procesadores.

¢, Cudles son las dos estrategias generales en las que se puede dividir la asignacién de
procesadores?

Enumere las cinco decisiones que se deben de tener para el disefio de los algoritmos
de procesadores.

¢En que consiste un algoritmo determinista para asignacién de procesadores?

¢En que consiste un algoritmo heuristico para asignacion de procesadores?
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¢En que consiste un algoritmo centralizado para asignacién de procesadores?

¢En que consiste un algoritmo descentralizado para asignacion de procesadores?

¢A qué se refiere la politica de transferencia?

¢A qué se refiere la politica de localizacion?

Describa los aspectos de la implantacion de algoritmos de asignacién de procesadores:
a) Carga

b) Estado de procesos
c) Costo excesivo

d) Complejidad
e) Estabilidad
Describa el algoritmo de asignacién de procesadores determinista segln la teoria de gréficas.
Describa el algoritmo de asignacién de procesadores centralizado.
Describa el algoritmo de asignacién de procesadores jerarquico.
Describa el algoritmo de asignacion de procesadores heuristico distribuido iniciado por emisor.
Describa el algoritmo de asignacion de procesadores heuristico distribuido iniciado por receptor.
Describa el algoritmo de asignacion de procesadores de remates.
¢, Cuéndo decimos que un proceso falla?
¢ Cuando se da una fallaen un componente?
¢,Coémo se clasifican en general las fallas de componentes? Describalas brevemente.
¢, Cuél es el objetivo del disefio y construccion de un sistema tolerante a fallas?
¢, Cudles son los dos tipos de fallas de procesadores? Describalas brevemente.

¢, Cudles son los tres tipos de redundancia empleadas para la tolerancia a fallas? En que consiste
cada una de ellas.

En la réplica activa y el respaldo primario, se deben de considerar ciertos aspectos, ¢Cuales son?
En que consiste la técnica de réplica activa parala tolerancia a fallas.

¢, Qué es el TMR (Triple Modular Redundancy)?

¢, Qué es el problema de transmision atomica?

¢ Cual es la idea detras del respaldo primario para tolerancia a fallas?

¢,Cuales son las dos ventajasdel respaldo primario para tolerancia a fallas?

Describa el problema de los dos ejércitos.

¢, Qué es un sistema de tiempo real?

¢ Por lo general, como se clasifican los sistemas de tiempo real?
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Describa los aspectos de disefio de un sistema distribuido de tiempo real.
a) Sincronizacion del reloj
b) Predictibilidad
c) Tolerancia a fallas
d) Soporte del lenguaje

¢, Cudles son los parametros con los que podemos caracterizar los algoritmos de planificacion de
tiempo real?

¢, Qué debe de garantizar un algoritmo de tiempo real duro?
¢, Qué permite la planificacion con prioridad?

¢,Cémo toman una decision los algoritmos dinamicos?
¢,Como toman una decision los algoritmos estaticos?

En que consiste la planificacién centralizada en tiempo real .

Describa el algoritmo del primer limite en primer lugar.
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