
พ้ืนฐานของกลศาสตร์ 
BASICS OF MECHANICS 



เวกเตอร์ 
VECTORS 



ปริมาณทางฟิสิกส์ 

สเกลาร์ (Scalar)  

 ปริมาณท่ีมีแต่ขนาดอยา่งเดียว 

 ระยะทาง (s) อตัราเร็ว (v)  อตัราเร่ง (a) โมเมนตค์วามเฉ่ือย (I) พลงังาน (E)  เวลา (t) อุณหภูมิ (T) มวล (m) 
ความหนาแน่น () ปริมาตร (V) ประจุไฟฟ้า (q) งาน (W) ความดนั (P) ความต่างศกัยไ์ฟฟ้า (V) 

เวกเตอร์ (Vector) 

 ปริมาณท่ีมีทั้งขนาดและทิศทาง 

 แรง (𝐹 ) น ้าหนกั (𝑊) การขจดั (𝑠 ) ความเร็ว (𝑣 ) ความเร่ง (𝑎 ) โมเมนตมัเชิงเส้น (𝑎 ) ทอร์ก (𝜏 )     
สนามไฟฟ้า (𝐸) สนามแม่เหลก็ (𝐻) โมเมนตมัเชิงมุม (𝐿) ความเร็วเชิงมุม (𝜔) ความเร่งเชิงมุม (𝛼 )  

 



 การใชรั้งสีแทนเวกเตอร์ 

 จุดเร่ิมตน้ของเวกเตอร์ (หวัของเวกเตอร์) อยูท่ี่จุดเร่ิมตน้ของรังสี 

 จุดปลายของเวกเตอร์ (หางของเวกเตอร์) อยูท่ี่จุดปลายของรังสี 

 เวกเตอร์หน่ึงหน่วย (Unit Vector) 

 เวกเตอร์ท่ีมีขนาด 1 หน่วย และมีทิศทางเดียวกบัเวกเตอร์ท่ีขนานกนัใชส้ญัญลกัษณ์   บนหวัตวัอกัษร 

 เช่น เวกเตอร์หน่ึงหน่วยของ 𝑢 คือ 𝑢  ซ่ึงมีขนาดเท่ากบั 1 หน่วย แต่มีทิศทางเดียวกบั 𝑢                          

ลกัษณะโดยทัว่ไปของเวกเตอร์ 

𝐴 

𝐵 

𝐴𝐵 

𝑢  = 
𝑢

𝑢
 

𝑢 

𝑢  



 นิเสธของเวกเตอร์ 

 เวกเตอร์ท่ีมีทิศทางตรงกนัขา้งกบัเวกเตอร์ท่ีก าหนดให ้ 

 การเท่ากนัของเวกเตอร์ 

 เวกเตอร์สองเวกเตอร์จะเท่ากนักต่็อเม่ือเวกเตอร์ทั้งสองมีขนาดเท่ากนั และมีทิศทางเดยีวกนั 

ลกัษณะโดยทัว่ไปของเวกเตอร์ 

𝐴 

𝐵 

𝐴𝐵 

𝑢 
−𝐴𝐵 

−𝑢 

𝑜  𝑝  

𝑜  = 𝑝  



 เวกเตอร์ลพัธ์ 

 ผลรวมของเวกเตอร์ทั้งหมด 

 น าเวกเตอร์มาต่อกนัโดยใหห้วัของเวกเตอร์แต่ละตวัต่อเขา้กบัหางของเวกเตอร์อีกตวั 

 มีขนาดเท่ากบัระยะห่างระหวา่งหวัของเวกเตอร์ตวัแรกกบัหางของเวกเตอร์ตวัสุดทา้ยท่ีน ามาต่อกนั  

ลกัษณะโดยทัว่ไปของเวกเตอร์ 

𝑢 

𝑣  
𝑤 

𝑤 = 𝑢 + 𝑣  



 เวกเตอร์ลพัธ์ 

  

ลกัษณะโดยทัว่ไปของเวกเตอร์ 

𝑢 

𝑣  
𝑤 

 

𝑣𝑠𝑖𝑛𝜃 

 

𝑣𝑐𝑜𝑠𝜃 

𝑤 = 𝑢 + 𝑣  

𝑤 = 𝑢 + 𝑣 = 𝑢2 + 𝑣2 + 2𝑢𝑣𝑐𝑜𝑠𝜃 

𝛼 = 𝑡𝑎𝑛−1
𝑣𝑠𝑖𝑛𝜃

𝑢 + 𝑣𝑐𝑜𝑠𝜃
 



เวกเตอร์เวกเตอร์ในระบบพิกดัคาร์ทีเซียน 

𝐴 = 𝐴𝑥𝑖 + 𝐴𝑦𝑗 +𝐴𝑧𝑘  
𝐴  

𝑥 

𝑦 

𝑧 

𝐴𝑦 

𝐴𝑥 

𝐴𝑧 

𝑖  

𝑗  𝑘  

𝐴 = 𝐴𝑥
2 + 𝐴𝑦

2 + 𝐴𝑧
2 



ผลคูณเชิงสเกลาร์ (Scalar Product) 

𝐴 ⋅ 𝐵 = 𝐴 𝐵 𝑐𝑜𝑠𝜃 

𝐴  

𝐵 

 

𝐵𝑐𝑜𝑠𝜃 



ผลคูณเชิงสเกลาร์ (Scalar Product) 

𝐴 = 𝐴𝑥𝑖 + 𝐴𝑦𝑗 +𝐴𝑧𝑘  

𝐵 = 𝐵𝑥𝑖 + 𝐵𝑦𝑗 +𝐵𝑧𝑘  

𝐴 ⋅ 𝐵 = 𝐴𝑥𝐵𝑥+𝐴𝑦𝐵𝑦+𝐴𝑧𝐵𝑧 𝑖 ∙ 𝑖 =𝑗 ∙ 𝑗 =𝑘 ∙ 𝑘 =1 

𝑖 ∙ 𝑗 =𝑗 ∙ 𝑘 =𝑘 ∙ 𝑖 =0 

𝐴  

𝑥 

𝑦 

𝑧 

𝑖  

𝑗  𝑘  

𝐵 



ผลคูณเชิงเวกเตอร์ (Vector Product) 

𝐶 = 𝐴 × 𝐵 
𝐴  

𝐵 

 

𝐶  

𝐶 = 𝐴 𝐵 𝑠𝑖𝑛𝜃 



ผลคูณเชิงเวกเตอร์ (Vector Product) 

𝐴 = 𝐴𝑥𝑖 + 𝐴𝑦𝑗 +𝐴𝑧𝑘  𝐵 = 𝐵𝑥𝑖 + 𝐵𝑦𝑗 +𝐵𝑧𝑘  

𝐴 × 𝐵 =

𝑖 𝑗 𝑘 

𝐴𝑥 𝐴𝑦 𝐴𝑧
𝐵𝑥 𝐵𝑦 𝐵𝑧

 

𝑖 × 𝑖 =𝑗 × 𝑗 =𝑘 × 𝑘 =0 

𝑖 × 𝑗 =𝑘  
𝑗 × 𝑘 =𝑖  
𝑘 × 𝑖 =𝑗  


