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Es una nueva tecnología, que nació en el año de 1960 aproximadamente, con una gran ingerencia dentro de la mayoría de los ámbitos sociales, rompiendo con todo tipo de conjetura que en su comienzo se pudiera manifestar, siendo en la actualidad sistemas operativos importantes en los procesos de producción de la industrial.
Algunos autores como Pérez Cordero   consideran a la robótica como una ciencia  que aun tiene un gran campo en el  desarrollo y la innovación  ya que si bien existen muchos usos en la actualidad  falta mucho por ver ya que la implementación de la tecnología en la vida del hombre apenas da inicios.
Esto  lo podemos constatar a diario en nuestro entorno la robótica esta presente en la salud, educación y la industria, favoreciendo la producción y llegando a lugares inimaginables. 

Para  Pérez Cordero la robótica  es “El conjunto de conocimientos teóricos y prácticos que permiten concebir, realizar y automatizar sistemas basados en estructuras mecánicas poli articuladas, dotados de un determinado grado de "inteligencia" y destinados a la producción industrial o al sustitución del hombre en muy diversas tareas”.  Al mismo tiempo nos describe el sistema robótico como "Aquel que es capaz de recibir información, de comprender su entorno a través del empleo de modelos, de formular y de ejecutar planes, y de controlar o supervisar su operación".
"La robótica es una ciencia o rama de la tecnología, que estudia el diseño y construcción de máquinas capaces de desempeñar tareas realizadas por el ser humano o que requieren del uso de inteligencia. Las ciencias y tecnologías de las que deriva podrían ser: el álgebra, los autómatas programables, las máquinas de estados, la mecánica o la informática". (WIKIPEDIA)
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Los orígenes de la palabra robot  tienen sus principios con la obra RUR (Robot Universales de Rossum) de Carel Capee. La cual significa trabajador o sirviente. 

ISAAC ASIMOV  nos habla de tres reglas en donde los robots no dañen al hombre, y propuso tres leyes para la robótica:

“1. Un robot no puede dañar a un ser humano o, a través de la inacción, permitir que se dañe a un ser humano. 

2. Un robot debe obedecer las órdenes dadas por los seres humanos, excepto cuando tales Órdenes estén en contra de la primera ley. 

3. Un robot debe proteger su propia existencia siempre y cuando esta protección no entre en conflicto con la primera y segunda ley.”

En la actualidad existe una gran variedad de robots dependiendo de su función y arquitectura  según Pérez Cordero se presentan en los siguientes grupos:

GRUPOS DE ROBOTS

	· Poliarticulados
	En este grupo podemos encontrar un gran número de formas de robots los cuales se caracterizan por ser sedentarios, tales como: manipuladores,  industriales, cartesianos, 

	· Móviles
	Su principal característica es su movimiento por telemando o sensores, 

	· Androides
	Sin duda alguna este prototipo aun sigue en estudio ya que es un modelo que intenta reproducir el comportamiento cinemático del hombre

	· Zoomorfitos
	Este modelo tiende a imitar a los seres vivos, el cual se clasifica en caminadores, y no caminadores, la utilidad de estos es muy útil en el campo de la exploración espacial y estudio geográfico. 

	· Híbridos
	Estos se caracterizan por tener partes importantes de los demás robots, en recursos que se pueden utilizar en varios contextos.


CLASIFICACIÓN DE LOS ROBOTS
· Estos se clasifican por su propósito o función 

· Sus sistema de coordenadas que emplea
· Número de grados de libertad del efecto formal 

·  Generación del sistema control.
De acuerdo a su función estos se clasifican en:

· Industriales
· Personales/ Educativos 
· Militares--vehículos autónomos 

Con este referente la robótica representa en nuestro momento cambios muy importantes en el proceso de mecanización y automatización de los medios de producción. En donde los medios productivos son sistemas que ya no responden a los requerimientos productivos actuales sustituyendo estos sistemas automáticos por sistemas mecánicos adaptables a un gran número de procesos y operaciones.  Caracterizándose  por sus sistemas flexibles, versátiles y polivalentes
¿QUÉ ES LA ROBÓTICA EDUCATIVA?
Para muchos escritores  la robótica educativa  es un  espacio en donde el sujeto construye su propio aprendizaje, orientándolos hacia un discernimiento científico, de forma que los conocimientos se den de manera practica, sencilla, y movilvizadora, en donde el niño toma el papel de investigador, integrando varias disciplinas que se integran a su desarrollo de las actividades como: matemáticas, comunicación, educación, ciencias  e informática.
OBJETIVOS DE LA ROBÓTICA EDUCATIVA

Unos de los objetivos que persigue la robótica educativa es que los sujetos los responsables de diseñar y construir los mecanismos de los robots, combinando sus partes natural o artificial  mediante la manipulación y la observación, en donde este desarrolle un pensamiento sistemático, estructurado, lógico y formal, promoviendo un nuevo ambiente de aprendizaje el cual promueve las siguientes ventajas.
LA ROBOTICA EDUCATIVA  PROMUEVE
· Integración de diversas áreas temáticas. 

· Manipulación de objetos concretos en su aprendizaje. 

· Operación y control de sus propias variables. 

· Desarrollo de un pensamiento sistémico. 

· Construcción de entornos de aprendizajes. 

· Evalúa sus propias estrategias de aprendizajes 

· Aprendizaje de los procesos científicos.
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